52713

8"0279

08

4

>

D812997 00101_03 20-04-21

AUTOMATIZACOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
AYTOMATIEZMOI TIA MONOKOMMATEZX KAI MOAYXMAXTEX NMOPTEX OPOOHX
AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH | SEKCYJNYCH

MHCTPYKL WA NO MOHTAXY 3JIEKTPOMPUBOAA A/1A CEKULMOHHbBIX BOPOT
AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNIVRATA
MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR ICIN OTOMASYON SISTEMLERI

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHXHX KAI ETKATAXTAZHX

PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE W SKCMTYATALW

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

TIZIANO B GDA 260 501

AZIENDA CON

U K SISTEMA DI GESTIONE
C n CERTIFICATO DA DNV GL
=180 9001 =

=1S0 14001 =

Atengao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxn! AlaBacte pe mpocoxn TiG “Mpogidomoinoelc” oTo eowTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHMMaTenbHO NpouTuTe Haxoaawmeca BHyTpy “UHCTpyKumumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilar” dikkatle okuyunuz!



a) Antes de iniciar a instalagao é preciso ler as adverténcias. b) Além das figuras, é preciso seguir as indicagées dadas no MANUAL PARA A INSTALACAO.
a) Mpiv apxioeTe TNV eYKATACTAON TIPETEL VA SIABACETE TIG TIPOEISOTIONTELG. B) EKTOC o TIG EIKOVEG, TIPETTEL VAl TNPHOETE TIG 08nyieg Tng avtiotoixng EMXEIPIAIO ETKATAZTAZHY.
Aa) Przed przystapieniem do montazu nalezy przeczytaé ostrzezenia. b) Nalezy zwrdci¢ uwage nie tylko na rysunki, ale i na wskazéwki podane w INSTRUKCJA INSTALACYJNA.
a) Mpexge 4em HayaTb YCTaHOBKY, HEOBXOAMMO MPOYNTATL MHCTPYKLNN. b) MomMnMo prcyHKOB HeO6X0AMMO CriefoBaTh yKasaHuam, npuseaeHHbim 8 PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE
a) Pred zahajenim instalace si pfectéte upozornéni. b) Kromé obrézku je tfeba dodrzovat pokyny uvedené v NAVOD K INSTALACI.
a)Kurmaya baglamadan énce uyarilarin okunmasi gerekir. b) rakamlara ek olarak, montaj kilavuzunda verilen talimatlara uymak zorundadir

PREDISPOSIZIONE TUBI,
TUBE ARRANGEMENT,
PREDISPOSITION DES TUYAUX,
VORBEREITUNG DER LEITUNGEN,
DISPOSICION DE TUBOS,
VOORBEREIDING LEIDINGEN.
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FOTOCELULAS-OQTOKYTTAPQN-FOTOKOMOREK-®OTO3/IEMEHTA-FOTOBUNEK-FOTOSELLLER

=ON

DIP TEST PHOT

Ligacao de 1 par de fotocélulas néo verificadas,

Uvdeon 1 (elyoug Un EAEYHEVWV GWTOKUTTAPWY,
Podtaczenie 1 pary niesprawdzonych fotokomérek,
MopcoenviHeHve 1 Napbl HEMPOBEPEHHbIX GOTOINIEMEHTOB,
Pripojeni 1 paru fotobunék bez funkce testu,

Test edilmemis 1 fotosel cifti baglantisi.

MoacTpoeyHbI pe3ncTop Ans perynmpoBok, Trimr pro nastaveni Ayarlama trimmeri
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REGULACAO DO FIM-DE-CURSO, PYOMIZH TEPMATIKOY, REGULACJA WYLACZNIKA KRANCOWEGO, PEr'YJIUPOBKA KOHLIEBOIO
BbIK/TIOYATENA SERIZENI KONCOVEHO SPINACE, LIMIT SVICI AYARI

/'ABERTURA
KAEIZIMO ANOIrMA

ZAMKNIECIE OTWARCIE
3AKPBITUA OTKPbITUN

ZAVIRANI OTVIRANI
KAPANMA ACILMA

SET

ERROR!

OTWARCIA, ABTOMATUYECKAA HACTPOMKA KPYTALLEFO MOMEHTA OTKPbITUA, SAMONASTAVENI MOMENTU ZAVIRANI, ACMA

AUTOSET BINARIO DE ABERTURA, AYTOPPYOMIZH POMHX ANOIFMATOX, AUTOMATYCZNE USTAWIENIE MOMENTU OBROTOWEGO ‘
TORKU OTOMATIK AYARI




MEMORIZACION DEL RADIOMANDO (START), AlTOOHKEYXH THAEXEIPISTHPIOY (START), WPROWADZANIE DO PAMIECI STEROWANIA DROGA RADIOWA(START),
PETUCTPALINA YJIbTA PAZINOYIPABJIEHUA (START), ULOZIT DO PAMETI RADIOVEHO OVLADANI (START),RADYO KUMANDA HAFIZAYA KAYDEDILMESI (START)

oKk

@

\\\//

®

RADIO

a

PROGRAMACAO REMOTA DOS TRANSMISSORES, TPOrPAMMATIZMO¢ THAEXEIPIZTHPION ES AMOXTAZEQc, PROGRAMOWANIE ZDALNYCH NADAJNIKOW,
ANCTAHLIMOHHOE MPOrPAMMUWPOBAHUE NY/IbTOB, DALKOVE PROGRAMOVANI VYSILACU, UZAKTAN VERICI PROGRAMLAMA

®

Radiocomando ja memorizado,
AmnoBnkeupévo TnAexelpIoTAPIO,
Nadajnik juz wezytany do pamieci,
[MynbT paguoynpaBneHna 3anncaHHbIN B
NaMATY MPVEMHUKA,

Radiové dalkové ovladanijiz ulozené do paméti,
Onceden kaydedilmis radyo kumanda

% U

Radiocomando ja memorizado,
@ ATOBNKEUNEVO TNAEKEIPIOTHPIO,

Nadajnik juz wczytany do pamieci,

I'Iyan pagnoynpasneHna 3annCaHHbIN B
NamMmATN NPUEMHUKA,

Radiové dalkové ovladani jiz ulozené do paméti,
Onceden kaydedilmis radyo kumanda

Radiocomando a memorizar,
@TI’])\EX&I{J[O‘I’I"}DIO Tpog amobrikevon,

Nadajnik do wczytania do pamieci,

[ynbT papvioynpaBneHIs 1A 3anncv B namaTb

npreMHUKa,

Radiové dalkové ovladanik ulozeni do paméti,

Kaydedilecek ke o
ydedilecek radyo kumanda \\‘//

Radiocomando a memorizar,

@ TnAexeipiotriplo mpog amobrikeuon,
Nadajnik do wezytania do pamieci,
ﬂynb'r PaavioynpasneHya ana sanncu B namaTtb
MPVEMHIKa,
Radiové dalkové ovlddanik ulozeni do paméti,
Kaydedilecek radyo kumanda

CANCELLAZIONE TRASMETTITORI, TRANSMITTER CANCELLATION, TION EMETTEURS, LOSCHEN VON SENDERN, ANNULERING ZENDERS.

\\\//

@

RADIO

©)

Wpet ynanexuve

uygulamada

Cancelamento em curso
Awaypaen og eEENEN
Kasowanie w trakcie

Probihd mazanilptal

2 @

RADIO

Cancelamento efectuado
Awaypa@r] oOAoKANpwOnKe
Kasowanie wykonane
YpaneHue ocyLecTBieHo
Mazani dokonceni

Iptal Gergeklestirildi

Al

RADIO

Fusiveis/Aopdleiec/Bezpieczniki
lMnaBKWe NpegoxpaHUTENn
Pojistky/Sigortalar




W
e~

Nao fornecidas /
Aev SlatiBetat / e
Nie ma w zestawie i S——
OTcyTCTBYET B KOMMIEKTAUMM /
Neni soucasti baleni /

Neni soucasti baleni /

Tedarik dahilinde degil

vi

D812997 00101_03

* Os suportes ndo estdo em dotacdo. Os parafusos, as arruelas, a porca e a bucha fischer estédo
dentro do kit dos suportes. beugelkit.
Ttnpiypata Sev mephapBavovtal. Ot Bideg, ot podéAeg, To Ta&Iuadt Kal To oUTIAT Eival EVTOG
TOU O€T OTNPLYMATWY i
Uchwyty nie znajdujg sie na wyposazeniu. Sruby, podktadki, nakretka i kotek znajduja sie
wewnatrz zestawu zawierajgcego uchwyty.
CKOObl He BXOJAT B KOMIJIEKT MOCTaBKW. BUHTbI, Walibbl, rarika v awobenb Fischer Haxogatca
BHYTPM KOMMJIEKTa CKob. y
Konzola neni soucasti dodavky. Srouby, podlozky, matice a hmozdinka Fischer jsou v sadé

konzoly.
Braketler tedarik dahilinde degil. Vidalar, rondelalar, somun ve fischer diibel braketlerin kiti

icindedir.
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Recomendadas. ZuvIOTWHEVEC.
Zalecane. PekomeHpyemble.
Doporuceno.

Birakilmasi tavsiye

edilen mesafel.

=

v
va §|=m\\wum\u\w

Abrir a embalagem do grupo carril. Apertar a porca com uma anilha @10.

1 Avoi€te Tn ouokeuvaaoia TN payag. 4 S @itte 1o MAgIuadt pe éva Saktohio O10.
Otworzy¢ opakowanie zespotu szyny. Dokreci¢ nakretke tuleja @10.
OTKPbITb YNaKOBKY C y310M penbca. 3aTAHYTb railky co BTyKon @10.
Oteviete baleni s jednotkou kolejnice. Dotéahnéte matici s objimkou @10.

Ray grubunun ambalajini agin. Somunu, @10 capinda bir kovanla kilitleyin
l;_’—/—’—'—;tl
=

i A

2 Posicionar o carril desdobrando-o no sentido da seta.
TomoBetroTe TN pdya avanTtyooovVTAG TNV TIPOG TNV KateLBuvan Tou BEAouc.
Ustawic szyne rozwijajac jg w kierunku wskazanym strzatk. 5 36,5-37.5 mm*
YCTaHOBWTb Pesbe, NAA B HANPABNEHNN CTPENKU. adhadl
Umistéte kolejnici a roztahnéte ji ve sméru Sipky. 1
Ok yonilinde acarak rayi yerlestirin. | F

- |
Regular tal como indicado no desenho. f =

PuBuiote 61w oTo O)XEBIO. N
Wyregulowac w sposéb przedstawiony na rysunku. | | ) —_ bj'fﬂ.j \
I N,
Dy
—

)

(o

Nastavte podle udajl na vykrese.
Resimde belirtildigi gibi ayarlayin.

OTperynmpoBaTb, KaK NMoKasaHo Ha p|/|cyHKe.t|
\

llli

* Valor de tensionamento vélido também para os trilhos de correia.
Tiur} TGvuong Tou oY VEL Kal yla TOuG 0dnyoug He IHdvTa.
Wartos¢ naciaggu obowigzujaca réwniez dla szyn paskowych.
3HaueHVe HaTAKEHNA eNCTBUTENbHO TaKXKe ANA PEMEHHbIX NyTei.
Hodnota napnuti plati i pro pasové kolejnice .

3 Mover o conetor para o centro do carril e entre as posicoes de fim de curso. ap P e

MeTakIvioTe To GUVOETHPA TTPOG TO KEVTPO TNG PAYAC Kal HETAE Twv BE0EWV TEPUATIOHOU. Germe degeri kayisli raylar igin de gegerlidir.

Przesunac facznik w strone srodka szyny i miedzy punkty ustawienia wytacznikow kraricowych.
MepemecTUTb pasbem K LIEHTPY pefibca i1 MeX[y NONOKEHNAMI KOHLIeBbIX BbKNlouaTenel.

Posunite spojovaci kus do stiedu kolejnice a mezi polohy koncovych spinaci. " . . e

Konektdrii ray ortasina dogru ve strok sonu pozisyonlar arasinda hareket ettirinStrok sonu. 6 Fim - Téloc - Koniec - OkoHuaHwe - Konec - Bitti.

Posicao de fim de curso

00N TEPUATIKOU

Miejsca wytacznikéw krarncowych/
[NonoseHie KOHLIEBOrO BbiKlOYaTeNA.
Poloha koncového spinace.

Pozisyonu.

Conetor/ Zuvdetipac/ Lacznik/ Pasbem/ Spojovaci kus/ Konektor
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MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

O sistema TIZIANO B GDA 260 SO01 é apropriado para motorizar portas sec-
cionais (fig.C), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.B). A
altura méxima da porta basculante ndo deve superar os 3 metros. A instalagdo
é de facil execucdo e permite uma montagem rapida, sem que seja necessario
efectuar nenhuma modificacéo na porta. O bloqueio no fecho é mantido pelo
motorredutor irreversivel.

2) DADOS TECNICOS

ACCIONADOR
Alimentacao 230V~ +10%, 50/60Hz monofasica (*)
Tensdo do motor 24V—=
Poténcia max. absorvida
pela rede 100W
Forca de traccdo e impulso | 600N

CARRIL L.=3000 percurso util=2520 mm

Percurso til CARRIL L.=3600 percurso Gtil=3120 mm

5) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).

5.1) PARA GARANTIR O FECHO DA PORTA, A CORREDICA DEVE ESTAR
ENGANCHADA NOS FUROS (FIG. D)

6) PREDISPOSICAO DA INSTALAGAO ELECTRICA Fig.A
M) Accionador

Ft) Fotocélulas transmissor
Fr)  Fotocélulas receptor
T) Transmissor 1-2-4 canais

Predispor a chegada das conexdes dos acessorios, dos dispositivos de seguranca
e de comando ao grupo motor, mantendo bem separadas as ligacdes a tensdo
de rede das ligacdes de baixissima tensdo de seguranca (24V), utilizando o
passa-fios especial (fig. E1). Efectuar a ligacao tal como estd indicado no esquema
eléctrico.

Os cabos de conexao dos acessorios devem ser protegidos com uma calha.

7) CONEXOES NA PLACA DE BORNES Fig.F

(*)Disponivel em todas as tensées de rede.

3) PREDISPOSIGAO DOS TUBOS FIG.A

Predispor a instalacao eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes
para as instalagdes eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmonizacdo HD384 e outras
normas nacionais.

3.1) Montagem
1) Extraia o ferrolho de bloqueio existente do espigéo de cremona da porta.

2) Para fixar correctamente o carril, marcar a linha central da porta, colocar o
BIN no tecto e marcar os furos (Fig.6).

3) Perfurar o tecto com uma ponta D.10 respeitando as referéncias marcadas
anteriormente e inserir as buchas fischer.

4) Bloquear o carril na base fig.E.

5) Com o auxilio de um suporte adequado, levantar todo o motor, aparafusar

os parafusos na bracadeira porta carril sem fixa-las ao aro da porta (Fig.M)

ou, se a altura o consentir, montar a bragadeira fixando-a com buchas a viga

em alvenaria.

Levantar a cabeca motorizada até apoiar tudo no tecto e inserir os parafu-

sos de fixacao que bloqueiam o carril (incluidos os parafusos da bracadeira

de fixacao).

7) No caso em que a fixagao da cabeca do motor e do carril ndo estivessem fixa-
dos diretamente no teto, deve-se controlar a planicidade da base de apoio e
retilinidade do carril.

6)

8) Para afixacdo ao tecto, no caso em que o carril ndo fosse fixado directamente ao
tecto, ver Fig. N.
9) No caso em que o carril se apresentasse em duas metades consultar Fig.R, para

os varios tipos de fixacdes consultar as figuras precedentes.

10) Desbloquear o carro e fixar as bracadeiras de fixagao a chapa da porta (Fig.0).
A distancia entre o carril e a porta seccionada pode ser de 108 a 166 mm.
(Fig.01).

4) REGULAGAO DO TENSOR DE CORREIA

A automatizacéo é fornecida ja calibrada e testada. No caso em que seja ne-
cessario ajustar a tenséo da correia opere como indicado na fig.R 4-5.
ATENGAO: no caso em que fosse necessario reduzir o comprimento do
carril e, consequentemente, o percurso do carro, cortar a corrente com a
cortadora especial.

Aquandodaremontagemdacorrente cortada, deve-se prestaratencdoaque
a CAME DE REFERENCIA SEJA POSICIONADA PARA FORA (VERFIG. G Ref. 42)
E QUE DURANTE A MANOBRA A CAME INTERCETE O MICROINTERRUPTOR
SITUADO SOB A BASE DO MOTOR.

8 -TIZIANO B GDA 260 S01

Velocidade média 6.6 m/min
Reazione all'urto L|m|t;tore di coppia integrato su quadro co- TERMINAL | DESCRICAO
manco JP6 cablagem do transformador

N_ manobras em 24 horas |20 — JP10,JP11 | cablagem do motor
Final de curso Electrénico de ENCODER
urd s " - JP12 Encoder
TUZ e COtf eSIad — Lampada led de cortesia mod. BFT 24V ===2W P13 Micro switch
rﬁ:;'t):ra ura de funcionast soec / +60°C Entrada antena para placa radiorreceptor integrado
Graud " PX0 (1:FIO TRANCADO. 2: SINAL)

rau de proteccdo 1-2 Comprimento méaximo do cabo da antena 3m. O cabo deve ser
Peso da cabeca do motor 5kg mantido separado das ligagdes sob tensdo de rede e das redes
Pressdo acustica <70dB(A) de baixissima tensao de seguranca.
Dimensoes Ver fig.P 3-4 Entrada START (N.A.)

QUADRO DE COMANDOS 3-5 Entrada STOP (N.F.) Se nao for utilizada deixar a ponte ligada.

. - . 24V ~ (180 mA) 3-6 Entrada FOTOCELULA (N.F.) Se no for utilizada deixar a ponte ligada.

Alimentagao dos acessoérios
_ 24Vsafe (180mA max) Entrada FAULT (N.A)

E?ngél:!gGao do regulador de no fecho e na abertura 3-7 rEig'zraagdéaopara fotocélulas equipadas com contacto N.A. de ve-
ﬁgﬁ;ﬁgﬁ?or Rolling-Code Frequéncia 433.92 MHz 8-9 Saida 24 V~ para luz intermitente (25 W max.)
Codificacao Algoritmo Rolling-Code 10-11 3?;32;3\\//55180mA méx. - alimentagéo fotocélulas ou outros
N° inaco 4 bilid -

ode ,comb|.r1agoes bilides 12-13 Saida 24V~Vsafe 180mA max. - alimentagao transmissores
N° méx radiocomandos ar-|,, fotocélulas com verificacao.
mazenaveis
Espaco desaceleracio Fecho/ abertura: ~24 cm 7.1) LED (Fig.F)
Fusiveis Fig. F LED Funcio

« Led de sinalizacéo do recetor de radio incorporado Ref. Fig.|

« Led Set e radio ambos acesos com luz fixa : Erro interno de
controlo de supervisdo do sistema. Tentar desligar e voltar a
ligaraplaca, se o problema permanecer contactar a assisténcia
técnica.

RADIO

- Led de sinalizacao da regulagao de fim de curso Ref. Fig. G

- Led de sinalizacéo de autoset Ref. Fig.H

« Apenas o led SET aceso com luz fixa com o Led Radio Apagado:
Presenca de Tensao de rede , funcionamento normal.

« Led Set e rddio ambos acesos com luz fixa : Erro interno de con-
trolo de supervisdo do sistema. Tentar desligar e voltar a ligar a
placa, seoproblemapermanecer contactaraassisténcia técnica.

« 2 intermiténcias : modificados os parametros e/ou ldgicas
de funcionamento (Trimmer ou Dip-Switch). Premir o botao
“DOWN" por 5 seg. ou executar um novo autoset para validar
a nova configuracao

SET

7.2) SELECGAO DIP-SWITCH (Fig.F)

DIP-SWITCH Fungbes
ON: Durante a fase de abertura ndo aceita os co-
IBL . mandos de START.
DIP1 Bloqueia -
impulsos | OFF:  Durante afase de abertura aceita os comandos
de START.

ON: Habilitaaverificacdo dasfotocélulas (é necessario

DIP2 | TEST PHOT utilizar fotocélulas de 5 terminais -ver Fig.F1-).
OFF: Desabilita a verificagdo das fotocélulas.

7.3) REGULAGAO TRIMMER (Fig.F)

2)(S)

Parametro Descricao
- | ==
min. | max.
Regula o tempo de fecho automatico,
passado o qual, o portao fecha-se
T TCA 3s 120s | automaticamente. Se o trimmer esta

virado para a maxima posicao, o TCA

esta desabilitado.

D812997 00101_03
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MANUAL PARA A INSTALACAO

T2 BINI;\ERIO 0% 099, | Regulaasensibilidade doamperostop
ABERTURA ’ ° | em abertura.
BINARIO Regula a sensibilidade doamperostop
I DE FECHO 0% | 99% no fecho.

NOTA: Caso se detecte um obstaculo a funcao Amperostop, interrompe o
mfvimentodafolha,inverteomovimento por1seg.eparanoestadodeSTOP.

Umaerradadefinicao dasensibilidade pode provocardanosapessoas,
animais ou objectos.

NOTA:

A alteracao das logicas de funcionamento deve ser confirmada com a

pressao, por 5 segundos, da tecla“DOWN” ou com uma manobra de autoset.
Até que as configuragoes nao forem confirmadas a automacao continuara
funcionar como nas configuracoes anteriores e o led SET sinalizara com 2
intermiténcias proximas.

7.4) BOTOES
Funcoes
upP rggulagép do fim-de-curso e comando de abertura. Uma pres-
sdo continua por 5 segundos comanda um autoset do binario.
DOWN regulacao do fim-de-curso e comando de fecho.
OK programacao radio.

7.5) LAMPADA DE CORTESIA

LAMPADA DE CORTESIA DESCRICAO NOTAS

Tempo de ligacao desde a

ultima manobra 90s

3luzesintermi-
tentes noinicio
da manobra

Aguardar o arrefecimento

Sinalizacdo térmica )
¢ do automatismo

Sinalizacdo 3 luzes intermi- e . - .
Mau funcionamento Micro | tentesnofimda \s/v?/{tlzlhcar ligacdo Micro
switch manobra

8) REGULAGCAO DO FIM-DE-CURSO (Fig.G)

1
2

3

4)

5

) Pressionar contemporaneamente as teclas“UP”e“DOWN"por 5 segundos.
O Led “SET" pisca para indicar a activacao da regulacdo do fim-de-curso.

) Colocar a folha na posicao de fecho pretendida utilizando os botoes “UP” e
“DOWN" da central, tendo presente que o botédo “para baixo” fecha a folha,
enquanto que o botdo “UP" abre a folha.

) Assim que a folha se encontra na posicao de fecho pretendida, pressionar o

botao“OK"de maneiraamemorizara posicdo de fim-de-curso de fecho.O Led

“SET” confirma que a memorizacao foi efectuada piscando por 1 segundo.

Colocar a folha na posicao de abertura pretendida utilizando os botoes “UP”

e "“DOWN” da central, tendo presente que o botdao “DOWN” fecha a folha,
enquanto que o botéo “UP"abre a folha.

ATENCAO: o came (Fig. G ref.4a) durante a manobra deve obrigatoriamente

ativar o micro switch posicionado por baixo do motor e o Carro deve superar

metade do Percurso total do carril, caso contrério a placa de KO.

) Assim que afolha se encontra na posicao de abertura pretendida pressionar o
botdo“OK”de maneira a memorizar a posicao de fim-de-curso de abertura. O
Led“SET" confirma que a memorizacao foi efectuada piscando por 1 segundo
e depois volta a ficar aceso.

NOTA1:Estas manobras sdo executadas nomodo”homem presente”,avelocidade
reduzida e sem a actuacgao dos dispositivos de seguranca.
NOTA2: em caso de erros o Led “SET” fica apagado por 5 segundos.

9) AUTOSET BINARIO DE ABERTURA / FECHO (Fig.H)

1)

2

3

4)

5

Da posigao de final de curso de fecho, carregar no botao “UP” por 5 segun-

dos.

) O Led “SET” pisca rapidamente e a folha inicia uma abertura até quando se
chega ao final de curso de abertura.

) Atendimento de 3 segundos.

O Led“SET” pisca rapidamente e a folha inicia um fecho até quando se chega

ao final de curso de fecho.

) No final do autoset regular os trimmer opening/closing torque de maneira a

obter a sensibilidade desejada ao obstaculo

Qualquer activa¢ao de uma entrada (START, RADIOCOMANDO, STOP, FO-
TOCELULA) durante as manobras de autoset anula o préprio autoset.

1

0) RECEPTOR INTEGRADO

Versdes dos transmissores utilizaveis:
Todos os transmissores Rolling Code .

1

1)

2

3

4)

5

0.1) PROGRAMACi\O MANUAL DOS TRANSMISSORES (Fig. 1)

Pressionar o botdo “OK" na central.

) Quando o Led “RADIO" piscar, pressionar a tecla escondida do transmissor; o

Led “RADIO" ficara aceso em modo fixo.

Pressionar a tecla do transmissor a ser armazenada, o led“RADIO" recomecara

a piscar.

Para armazenar um ulterior transmissor repetir os passos 2) e 3).

) Para sairdo modo de armazenamento aguardar que o led se apague comple-
tamente.

=

10.2) PROGRAMMAZIONE TRASMETTITORI REMOTA (Fig. )
1) Pressionaratecla escondida de um transmissor jd memorizado na modalidade

standard através da programagao manual.

9N140d

2) Pressionar a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado na C

modalidade standard através da programacdo manual.

3) Alampada de cortesia pisca. Pressionar dentro de 10s a tecla escondida de um U'l

transmissor a memorizar.

4) A lampada de cortesia fica acesa em modo fixo. Pressionar a tecla normal (T1-

T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai da modalidade programacéo depois de 10s, dentro deste tempo
é possivel inserir ulteriores novos transmissores.
Esta modalidade nao requer o acesso ao quadro de comando.

10.3) CANCELAMENTO DOS TRANSMISSORES (Fig. I)

Para cancelar completamente a memdria da central, pressionar por 10 segundos
obotdo”OK"na central (o led“RADIO" pisca). O correcto cancelamento da memoria
serasinalizado peloLed 11acesoem modofixo.Parasairdomododearmazenamento
aguardar que o led se apague completamente.

11) VERIFICAGAO DA AUTOMATIZAGAO

A Antes de tornar definitivamente operativa a automatizagao, controle escru-

pulosamente quanto segue:
Verifique que oimpulso (anti-esmagamento) da porta estejadentro doslimites
previstos pelas normas vigentes e em todo o caso nao seja demasiado elevada
em relacdo as condicdes de instalacdo e uso.
Verificar que a mola se comprima completamente durante a manobra.
Verifique o comando de abertura manual.
Verifique a operacdo de abertura e fecho com os dispositivos de comando
aplicados.
Verifique a l6gica electronica de funcionamento normal e personalizada.

12) COMANDO

A utilizagdo da automatizagao consente a abertura e o fecho da porta em modo
motorizado. O comando pode ser de tipo diverso (manual, com radiocomando,
controlo dos acessos com cartdo magnético etc.) segundo as necessidades e
as caracteristicas da instalagdo. Para os vérios sistemas de comando, veja as
relativas instrucoes.

Os utilizadores da automatizacao devem ser instruidos ao comando e ao uso.

13) SUBSTITUIGAO DO FUSIVEL Fig. L

14) MONTAGEMDOBRAGO DE ARRASTE EDIMENSOES DO ACIONADOR (FIG.P)

15) ACESSORIOS
SET/S Desbloqueio externo de macganeta reentrante para portas seccio-nais

max. 50mm (Fig.Q).

16) MANUTENGAO
Para efectuar qualquer manutencéo, interrompa a alimentacdo ao sistema.

Verifique periodicamente (2 vezes por ano) o tensionamento da correia.
Execute de vez em quando a limpeza das opticas das fotocélulas, se instala-
das.
Faca controlar por pessoal qualificado (instalador) a regulacdo correcta da
friccao electronica.
Paraqualqueranomaliadefuncionamento, ndoresolvida,interrompaaalimen-
tacdo ao sistema e peca a intervencao de pessoal qualificado (instalador). No
periodo deforaservico, active o desbloqueio manual para consentir a abertura
e o fecho manual.
Se o cabo de alimentacdo estiver danificado, esse deve ser substituido pelo
fabricante ou pelo seu servico de assisténcia técnica ou seja como for, por

uma pessoa com qualificacdo semelhante, de modo a prevenir todos os riscos.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

1) FTENIKA

ToouotnuaTIZIANOBGDA 260 S01 civalKatdANAo yla tnv Kivnon moAUGTIac Twy
Bupwv 0po@r¢ (gik. C), HOVOKOUUATWY BUpWV 0pOPNG HE EAATHPLA TTARPOUG
anmooupong (glk. B). To péyloto UPOG TNG HOVOKOUUATNG TTOPTAC 0poPrG Sev
nipénel va umepfaivel Ta 3 pétpa. H amin eykatdotaon emTtpémel Tn ypriyopn
TOTOBETNON XWPIG Kapia Tpomomoinon otnv mopTa. H ac@dhion o€ KAeloTr Béon
Slatnpeitat amd Tov NAEKTPOUEIWTAPA piag KateuBuvong.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

|
6) MPOETOIMAZIA HAEKTPIKHX EFKATAXTAZH (Eik. A)
M) Motép
Ft) Moumog gwTtokuTttdpou
Fr) Aéktng @WTOKUTTAPOU
T) Noumnog 1-2-4 kavaNwv
MPOETOINACTE TNV €{0050 TWV CUVSECEWV TWV EEAPTNUATWV KAL TWV CUCTNUATWY
ao@aleiag Kat XelpIopol otn povada Tou potép Slaxwpifovtag TG oUVEEDELG
pe taon Siktuou amd TG ouvSEDEIC TTOAU XaunAfg Taong acealeiag (24V),
XPNOILOTTOIWVTAG TO EISIKO TUTTEIOONITTTN KaAwSiou (g1k. E1). ZuvdéoTte Ta Kahwdia

(*) AlaBotpo yia OAEC TIG TAOEIG SIKTUOU.

3) XEIPOKINHTH AMOXYMMAE=ZH (BA. OAHTIEZ XPHZHE -FIG.A-).
Mpoooxn Mn ompwyvete ATOTOMA 1o @UANO, aANd ZYNOAEWTE 10 o€ AN Tn
Sladpoupn Tou.

3.1) Tomo®étnon

1) A@aipéoTe amd Tn omavioAéTa TnG mOPTAG TV TEIPO KAEISWUATOC,.

2) NavaoTEPEWOETE CWOTATOV 0SNYO, ONUEIWOTE TOVKEVTPIKO Afovatngmoptag,

TOTOBETHOTE TOV 06NYO OTNV 0POPI KA ONUEIWOTE TIG OECEIG TWV OTIWV.

TpUMAOTE TNV 0POPN) PE TPUTIAVL 10 MM GTa ONEIQ TTOU £XETE ONUEIWOTE Kal

TOMOOETAOTE TA OUTIAT.

4) Aoc@aliote Tov 0dnyd otn Baon €ik. E.

5) Me ™ BorBeia KaTAAANAOU OTNPIYHATOG aVUPWOTE TO HOTEP, BIOWOTE TIG

Bidec otn Bdon Tou 08NyoUL Xwpig va Tig o@igeTe 0To MAaiolo TN TOPTAG (EIK.

M) 1, €&v To UY0oG TO eMTPETEL, TOMOOETAOTE TN BA0N KAl OTEPEWOTE TNV OTN

S0KO e oumar.

AVUPWOTE TN HNXAvVoKivNTN KEPAAN €WG TNV 0POPH Kal TOTTOBETAOTE TIg

Bidec otepéwaong mou umhokdpouv tov 0dnyod (uadi pe Tig Bideg Tng Paong

oTpPIENc).

Y& mepimtwon mou n BAon TNG KEQAAAG TOU POTEP Kal Tou odnyol Sev

oTepewvVovTal ameuBeiag otnv opowr), eEAéYETe TN owoTr opl{ovTia Béon g

Bdong otpiEng kat av o 0dnyog ival EUBUYPAUMOCG.

Na TN oTePEwon Tou 08nyoL OTNV 0POYN), OE TIEPITTTWAON TTOL 0 08NYO¢ Sev

€ival Apeoa otepewpEVOC otnv opodn, BA. Eik. N.

3 € MEPIMTWON IOV 0 08NYOG Eival XWPIoHEVOC og SUo pépn, BA. Eik. R, yla Toug

Sldpopoug TUToUG oTEPEWONG BA. TIG TTPONYOUHEVEG EIKOVEG.

10) ZeUMAOKAPETE TO POPEA KAl OTEPEWOTE TIG BACELG 0UVOEONG OTO TTAVW PEPOG
¢ mopTag (Eik. O). H améotaon avdpeoa otov 0dnyd Kal oTnv ToAUCTIaoTn
népta pnopei va givat amod 108 éwg 166 mm (Eik. O1).

4) PYOMIZH TANYZITHPA AAYZIAAX

O autopatiopog Siatibetal puOUICHEVOG Kal SOKIHAOHEVOG. € MEPIMTWON

mov anartei pUBUION N TAvuon TNG aAuGidag, EVEPYNOTE OMWG GTNV €IK.R 4-5.

NMPOXZOXH: o€ mepimTwon mov gival amapaitnTn n HEIWON TOV HRKOUG TOU

0odnyou kat emopévwg TG S108pOoUNG TOU Popéa, KOYTE TV aluaida pe To

£181k0 epyaleio.

Katatnvromo0étnon tngkoppévngaluacidag, fefaiwOeite 6Tito EKKENTPO

ANAOOPAX EXEI TOMOGETHOEI NMPOX TA EZQ (BAENE FIG. G Ap. 4a) KAI

OTI KATA TH AIAPKEIA THX KINHZHZ TO EKKENTPO ENEPronolel To

MIKPOAIAKONTH NMOY BPIZKETAI KATQ AMNO TH BAXH TOY MOTEP.

5) XEIPOKINHTH ANOXZYMMAE=H (BA. OAHIIEZ XPHXIHX -FIG.3-).

3

=

6

=

7

=

8)
9

=

5.1)TIANAEZAZQANAIZETETOKAEIZIMOTHZ MOPTAZL, O ®OPEAX MNPENEI
NA EINAI ZTEPEQMENOZX =ZTIZ OMEX (FIG. D)

10 -TIZIANO B GDA 260 S01

Morép OUPPWVA HE TO NAEKTPIKO Staypappa.
Tpogodoaia 230V +10%, 50/60Hz Movo@aotko (¥) Ta KaADSIa 6UVEECNC TwV EEAPTNHATWY TIPETTEL VA TIPOCTATEVOVTAL HE KAVAAL
Tdon potép 24V—= Kahwdiwv.
My. amoppogolpevn 100 W 7) ZYNAEZEIEZ BAZHE AKPOAEKTON Fig.F
10XUG armo 1o SikTuo
, . OAHIOX. Mriko¢=3000 w@éhiun dtadpopui=2520 mm JP6 KaAwdiwon HETAoXNHUATIOTH

Qgéhpn Sadpopn OBHIOE Miixoc=3600 expéNin Sia8popri31 20 mm P10.0P11 [xore 6iw02 ﬁm.pxnu -
Méon Taxutnta 6.6 m/min P12 Encoder
Avtidpaon otnv Kpouon MePIOPIOTIC POTTIG EVOWHOTWLUEVOC OTOV TTIVOKA ENEYXO P13 Micro switch
Kukhov/nuépa 20 - - - - -
Teppatik iodpoprc | Hhektpoviks pe ENCODER ElooBecKepalac yid evowpatpéun kepald padiodek (1:
Ecwtepikog pwtiopog EowTepikodg pwTiopog e Led povt. BFT 24V === 2W 1-2 MéytoTo prikog kaAwdiou kepaiag 3 pétpa. To KaAwSIo pémel
Oeppokpaaia Aettoupyiag  |-20°C / +60°C va Slaxwpiletat amo Tig ouvOETElG pe TAon SIKTUOU Kal amo
BaBLOC TPOoTAGIAC IPX0 TIC OUVOECELG TTOANU XaUNANG TAoNG ao@aeiog.
Bdpog KEQAANC HoTEP 5 kg 3-4 Eioodo¢ START (N.O.)
AKOUOTIKN TTieEoN <70dB(A) 3.5 Eicodog STOR (N.C) Egﬁv Sev xpnotdoroleital aprioTe 1o
A00TaoEL BA. eIk P Bpaxukurkhwipa ot 8éon tou.

MINAKAS EAEFXOY 3.6 Eiogéoc (DQTOKYTTAPO’ (N.C) Eé}v Sev xpnolpomoleital

a@rioTE TO BPAXUKUKAWTHPA 0TNn B€on Tou.
Tpogobdooia eaptnudTwv %ixs;f(; ?10 8r(;]n/-w\)A max) 3.7 E}(\qoéoq FAULT (N.O.) Eicodog yla gwtokUTTapa pe emaen
PuBuion meploploTr porig | Xe KAgioIo Kat avolypa eNéyxou N.O.
P 8-9 'E€080¢ 24 V~ yia @dpo (25 W max)

Evowuq‘rwusvoc . Juyvétnta 433.92 MHz [ i : :
padlodéktng Rolling-Code 10-11 I;Eoéoc 24V~ 180mA max - TPOoPod00ia WTOKUTTAPWY 1
Kwdikomoinon ANy6p18uo¢ Rolling-Code Mwv Slatdewy.
Ap. GUVSUOGLIOV 48(¢ 12-13 ‘E€0b0¢ 24V~ Vsafg 180mA max - tpopodoacia mounmwv
Méy. apiBpoe PWTOKUTTAPWVY HE EAEYXO.
npovpauuan(ppevwv 10 7.1) LED (Fig.F)
TNAEXEIPLIOTNPIWY
Andotaon emPBpaduvong | kAgioo/ dvotypa: ~24 cm LED Netrrouvpyia
ACQANEIEC BAéne Fig. F

« A\uyvia emorpavongevowpatwuévou déktn padlopwvou Avaeg. Eik.l
« AuyviaSetkat padlo@wvou Kat ot SU0 AVAUUEVEC UE OTABEPO PWG:
EcwTePIKO OQANPA ENEYXOU EMITAPNONGOUCTAMATOC. AOKIUAOTE
VO OTTEVEQYOTTOINOETE KAL VA EVEPYOTIOINOETE EAVA TNV KAPTA, AVTO
TPOPBANUATIAPAPEVEL, ETTIKOIVWVIOTE UE TNV TEXVIKI UTTOOTAPIEN.

RADIO

« Auyvia emorjpavong puBuiong téhoug dtadpoung Avag. Eik. G

« Auyvia emoniuavong autopatng pubuong (autoset) Avag. Eik.H

« Mévo Auyvia SET avappévn otabepd pe Tn Auyvia Radio opnotn:
Mapouoia taong SiktUou, KAVOVIKA AElToupyia.

« Auyxvia Setkat padlo@wvou Kal o1 U0 AVAUMEVEG LUE OTABEPO PWG:
EcwTepikd o@AApa eENéYXOU EMITHPNONGOUOTAHATOG. AOKIUAOTE
VO OTTEVEQYOTTOINOETE KAL VA EVEPYOTIOINOETE EAVA TNV KAPTA, AVTO
TPOPBANATIAPAPEVEL, ETTIKOIVWVIOTE UE TNV TEXVIKI UTTOOTAPIEN.

+ 2 avalaumég: TpomomolBnKav MApAUETPOL /Kal AOYIKEG
Aertoupyiag (Trimmer 1) Dip-Switch). Matriote to koupumi “DOWN”
yla 5 8.1 mpaypatomnolnote éva véo autoset yla va emPBeRalnoste

SET

™ véa puBbuion.
7.2) EMIAOTH DIP-SWITCH (Fig.F)
DIP-SWITCH A&tToupyieg
ON: Xt @don avoiypatog dev déxetal Ta oipata
IBL START.
DIP1 Kheidwpa - - . .
onuaTWY OFF: Xtn ¢@don avoiypatog &éxetal Ta onpata
START.
ON:  Evepyorolei ToV €Aeyx0 TWV QWTOKUTTAPWY
(givar_avaykaia n Xpnon QwToKuTIapwv 5
DIP2 | TEST PHOT akpodektwv - BA. Fig.F1).
OFF: Amevepyomolei TOV £€AEyXo TWV
PWTOKUTTAPWV.

D812997 00101_03
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

7.3) PYOMIZH TRIMMER (Fig.F)

MNapapetpog Meprypaen
min. | max.
PuBuilel to xpovo autduatou
KAEIOIMaTOG, META ;n,v T4pPOoO0o TOoy
o710{0U N TTOPTA KAEIVEL AUTOATA.
m TCA 3s 120s Edv 1o trimmer eivai yl_tg)lcuévo
otn Méylotn TR, 1o TCA egival
OTTEVEPYOTIOINUEVO.
POMH PuBuilel Tnv evaicbnoia Tou
T2 ANOIrMATOZ 0% 99% QUTTEPOCTATN OTO AVOLyHA.
POMH PuBuiler Tnv evaicbnoia Tou
T3 | KAEIZIMATOE 0% 99% OMTTEQPOOTATN OTO KAE(OIHO.

THMEIQZH: & mepintwon evtomopov eumodiov, n Asitoupyia Amperostop

Sl1aKOmTEL TNV KiVvNON TNG MOPTAG, AVTICTPEWPEL TNV Kivnon &mi 1 gut. Kat

akntomolgital otnv kataotacn STOP.

AH AavOacpévn puBHION TNG gvaloOnociag pmopei va MPOKANETEL
atuyfpara f BAapec.

IHMEIQXH:

AH Tpomomoinon TNG AOYIKNG Asttoupyiag mpémel va empBePaivertal
HE TO mATNMa yia 5 Ssutepolenta Tov Koupmou “DOWN” 1} pe évav

€Aypno autoset.

Méxpt va empBefaiwBolv ol puBpicelg, o autopatiopnog Ba ocuveyiosl va

A&rtoupyei pe TIg MponyoUpeveg pubpicelg kat to led SET 8a to emonpavet

HE 2 S1a80X1KEC AVANAMTIEG.

7.4) MMOYTON
NEITOYPTIEZ
upP pLOUIoN TEpUATIKOU Sladpopri¢ Kal oApatog avoiypatog. H

ouvex¢ Tieon emi 5 SeUT. ekTeNEl TNV AUTOPPUBUION TN POTIAG.

DOWN
OK

pUBUION TEPUATIKOU S1a8POUNG KAl OUATOC KAEIGIHATOG.

PASI0TTPOYPAUUATIONAG.

7.5) EXQTEPIKOZ OQTIZMOX

EZQTEPIKOXZ ®OQTIZMOX NEPITPA®H ZHMEIQZEIX

Xpovo¢ avdaupatog amod tnv

TeNeLTAia Kivnon 90s

3 avalaumég
otV apxn e
kivnong

MNeplpéveTe va KPUWOEL TO

Oeppukn oripavan o0OoTNUA AUTOUATIOHOU

3 avalaumég
0TO TENOG NG
Kivnong

Yruavon ducAettoupyiag Micro
switch

EAéy€te Tn ovvdeon Micro
switch

8) PYOMIXH TEPMATIKOY AIAAPOMHX (Fig.G)

1) Méote TautoXpovwe ta pmoutov “UP” kat “DOWN” emi 5 deut. To Led
“SET” avapoofrvel emonuaivovtag tnv evepyomoinon Tng puduiong tou
TEPMATIKOU.

2) MetakivAoTe TNV mOPTA 0TV emMOUUNTH 001 KAEIGIATOG € Ta pmmouTov “UP”
kat “DOWN”" Tng KeVTPIKAG povadag, Exovtag umoyn 6Tt To umoutév “DOWN”
KAEiVeL TNV MOPTA, VW TO PmouTov “UP” tnv avoiyel.

3) ‘Otav n mépta Bpebei otnv emMOUUNTH BE0N KAEIGIPATOC, TMECTE TO UITOUTOV
“OK” yla va amoBnkeVoeTe T B£0n Tou TePUATIKOU S1adpoung KAEIoIUATOG.
To Led “SET” emPBefaiwvel TV amoBikeuon Pe Wa avalaumr Siapketag 1
SeutepoAémTou.

4) Metakiviote Tnv mépta oTnv emBuunTr 6£0n avoiyuatog Ye ta pmoutédv “UP”

Kat “DOWN" Tng KevIpIkA¢ povadag, Exovtag umoyn 6Tt To prmoutdév “DOWN”
KAEIVEL TNV TTOPTA, EVW TO UMOUTOV “UP” TV avoiyel.
MPOXZOXH: 10 ékkevTpo (Fig. G ap.4a) Katd TnV Kivnon TPETTEL UTTOXPEWTIKA
KOl EVEPYOTTOIOEL TO IKPOSIOKOTITN TTOU BpiokeTal KATW armd To HOTEP KAl O
PopEag PETEL va EEMEPATEL TO MIOO TNG CUVONKIG Stadpopri¢ Tou odnyou,
Sla@opeTikA n MAakéTa oTéAVeL orjpa KO.

5) Otav n mopta Ppedei otnv emBuuNTA 60N avoiypatog, MECTE TO HUMouTOV
“OK” yla va amoBnkevogte tn B€on Tou TepUatikol S1adpoprg avoiyuatog.
To Led “SET” emPBeBaiwvel TNV amobRKeuon He pia avalapmn Sidpkelag 1
SEUTEPOANETITOU KAl TIAPAUEVEL AVAUUEVO.

THMEIQZH 1:01xg1piopoi autoi kteNoUVTAL LE TN AglToupYia“TTapousiagatdpov”

HE HEIWMEVN TAXUTNTA KAl XWPIG EMEUPBAON TWV AOQANEIWV.

THMEIQZH 2: o¢ nepintwon o@dApatog 1o Led “SET” mapapével ofnotod mi 5

Seut.

9) AYTOPPYOMIXH POMHX ANOIFTMATOX/KAEIZIMATOX (Fig.H)

1) Amié n B€on TeppaTIopoU S1adpoung KAEIGIHATOG, TIEOTE TO UrmouTov “UP” emi
5 Seut.

2) To Led “SET” avaoaofrvel ypriyopa Kat n mopta apyiel va avoiyel. Ztapatd
OTaV PTACEL OTO TEPUATIKO S1adPOUNG AVOiyHATOG.

3) Avapovn 3 SeuTePONEMTWV.

4) To Led “SET” avafoofrjvel ypriyopa Kat n mopta apyxilel va KAgivel. Xtapatd
ATaV QTACEL OTO TEPUATIKO S1adPOUNG KAEIGIHATOG.

5) 1o T€Ao¢ TNG auTtoppLBuIoNG, puBUioTe Ta trimmer opening/closing torque
€10l woTe va emtevyOei n emBuunT evaicOnoia og epmdsio.

H autoppUBHION AKUPWVETAL OE TEPIMTTWON EVEPYOTOINONG MG E10050V

(START, THAEXEIPIZTHPIO, STOP, DQTOKYTTAPO) Katd TNV EKTEAEON TNC.

10) ENZQMATOMENOZX AEKTHX
Exd60gIg Topmwy TTou XpnotgomotouvTat:
‘OMot ot mopmoi ROLLING CODE.

10.1) XEIPOKINHTOX MPOrPAMMATIZMOZX THAEXEIPIZTHPIQN (Fig. 1)

1) Miéote 10 pmouTdy “OK” oTnV KEVTPIKN povada.

2) ‘Otav apyxioet va avapooprvel to Led “RADIO” méoTe TO KPUPO UMOUTOV TOU
Aexelplotnpiov. To Led “RADIO” mapapével otabepd avappévo.

MéoTe TO prmouTov yia amoBrikeuon Tou tnAexelplotnpiou. To led “RADIO”
apyxiCet va avaBoofrvel maAL

Ma tnv amobrikeuon véou ThAexelploTNPiov, EmavoAdPBete Ta Bripata 2) Kat 3).
MNa ¢€0d0 amod tn Asttoupyia amoOAKELONG, TIEPIUEVETE £wC OTOU OPNOEL TO
led.

|

3)

4)
5

10.2) MIPOrPAMMATIZMOZX THAEXEIPIZTHPIQN E= ANOXTAZEQX (Fig. )
1) 1- MéoTe 10 KPUPS PITOUTOV £VOC N AMOBNKEVEVOU TNAEXEIPLOTNPIOU OF
AELTOUPYIO OTAVTAP HEOW TOU XEIPOKIVNTOU TIPOYPAMHATIGHOU.

2) Miéote TO KAVOVIKO pmoutov (T1-T2-T3-T4) evdg Adn amobnkevpévou
TnAexelplotnpiov og Aeltoupyia oTAvVTApP HEOW TOU XELPOKivNTOU
TIPOYPAUMATIOHOU.

3) OeowTePIKOCPWTIOPOGavaBoofrivel. Migote evtdg 10 SEUT. TO KPUPS UTTOUTOV

£VOC TNAEXEIPIOTNPIOV TTPOG amoBrKeuaon.
4) O eOWTEPIKOC PWTIOUOG TTAPAREVEL OTABEPA avaupéVOC. MIEDTE TO KAVOVIKO
umoutdv (T1-T2-T3-T4) evdg TNAEXEIPIOTNPIOL TTPOG amoBrikeVoN.
0 6€KkTN¢ S1aKOTTEL TN A€lTOVPYia TPOYPAUUATIONOU UETA amd 10 deut. Eviog tou
XPOVOU AUTOU UITOPEITE VO TIPOYPAMUATIOETE Kal VEA TNAEXEIPLOTAPLA.
H Aertoupyia autr dev amartei mpdoacn oTov mivaka XEIPIOUOU.

10.3) AIATPA®H THAEXEIPIZTHPIQN (Fig. I)

lNa va SlaypaPeTe TEAEWG TN MVARN TNG KEVTPIKAG povadag, méoTe emi 10 Seut.
To umouTtov “OK” Tng povadag (to led “RADIO” avafoofrivel). H cwoTth Staypapn
NG UVAMNG €monuaivetal amd to otabepd dvapupa tou Led “RADIO”. Na é€od0
amnd tn Asttoupyia amoBrkeuong, mMepIPEVETE Ewg OTou of3foeL To led.

11) EAEFX0OX XYZTHMATOX AYTOMATIZMOY

Mpv Béoete o€ Aettoupyia To CUOTNUA AUTOUATIOMOU, EAEYETE OXONAOTIKA

Ta akohouvBa:

+ BefawbBeite 611 n wOnon (mpootacia and cuVOMYN) TG TOPTAG BpiokeTal
EVTOC TWV Opiwv TTOU TTPOBAEMOLV Ta MPOTUTIA KAl OTL SeV gival TOAD UPYNAR
O€ OX£0N HE TIG CUVONKEG EYKOTAOTAONG KAl XPHONG.

+ Befaiwbeite To ehatriplo Sev oupmiéleTal evTEAWG KATA TN SIAPKEIATNGKIVNONG.

« ENéy€Te TO XEIPIOTAPIO XEIPOKIVNTOU OVOiyHaTOG.

+ ENéy&te T Sadikacia avoiylatog Kal KAEIGIHATOG PE TA XPNOIMOTIOloUHEVA
XElPIOTAPLA.

« ENéyETe TO NAEKTPOVIKO CUOTNUA AEITOUPYIOC PE KAVOVIKA KAl TIPOOWTTIKN
Sapdpewon.

12) XEIPIZTHPIO

H xprion Tou CUOTAPATOG AUTOUATIOHOU EMITPEMEL TO HNXAVOKIVNTO Avolyuad
Kal KAEIOIPO TNG TOPTAG. To XeploThplo pmopei va gival dtapdpwv TUMwv
(XELPOKIVNTO, TNAEXEIPIOTAPLO, HAYVNTIK KAPTA KATL) AVOAOYWE HE TIG AVAYKES
Kal Ta XApOKTNPIOTIKA TNG eyKkatdoTtaont. MNa ta cuotripata Xelpiopol PA. Tig
OXETIKEGOONYiEC. O1XPIOTEGTOU CUOTAHATOGAUTOUATIONOU TIPETEL VA YyVwpPilouv
Tn XPnon tou.

13) ANTIKATAZTAZH AXQAANEIAX Fig. L
14) ZYNAPMOAOTHZH BPAXIONA METAKINHZHX KAI AIAZTAZEIZ MOTEP (FIG.P)

15) AZEZOYAP
SET/S EEwTePIKO XEIPIOTHPLO HE ATTOCUPOUEVO XEPOUAL Y10 TTONUOTIAOTEG TTOPTES
0poPR¢ Max. 50mm (k. Q).

15) ZYNTHPHZH

MNa omoladimote eméufBacn ouvtpNoNg OTNV €YKATACTAON, SIAKOWTE TNV

TPoodooia Kal amocuvSEDTE TNV Ymatapia.

+ ENéyxete katd meptodoug (2 popég To Xpdvo) Tnv Tdvuon TngG aivoidac/
pavta.

- KaBapilete katd meplodoug Toug GAKOUC TWV QWTOKUTTAPWY (gdv
UTIAPXOLV).

«  AmeuBuvbeite o€ €€IOIKEVPEVO TEXVIKS (EYKATACTATN) VIO VA ENEYEEL TN OWOTN
PLOULON TOU NAEKTPOVIKOU GUUTTAEKTN.

« TNaomnotadrmote avwpaAiaAertoupyiagmou dev avtipetwriletal, SlakdPTe TNV
TPoYod0oaoia Tou CUCTAKATOG Kal amocuvdéaTe Tnv umatapia. Amevbuvbeite
o€ e€eldikevpévo TeXVIKO (eyKataotdatn). Itnv mepiodo ekTdC Aettoupyiag,
EVEPYOTIOINOTE TN XELPOKIVNTN ATTOCUUMAEEN VIO VA ETIITPEMETALTO XEIPOKIVNTO
dvolypa Kal KAEIOIPO TNG TOPTAG.

Y& mepimTwon @Oopdg Tou NAeKTPIKOU KaAwdiou, ameuBuvBeite otov
KATAOKEUOOTH, 0TO X€PPIGH O£ £EEISIKEVPEVO TEXVIKO Y10 VA TO OVTIKATAOTHOEL,
TIPOKELEVOU VA AmOPUYETE KAOe mBavo kivouvo.
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INSTRUKCJA INSTALACJI

1) UWAGI OGOLNE

System TIZIANO B GDA 260 S01 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.C),
bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie sktadanych
(rys.B). Maksymalna wysoko$¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw.
tatwoscinstalacjipozwala najejszybkie wykonanie bezkoniecznosci modyfikacji
wdrzwiach.Blokadaw pozycjizamknietejjest utrzymywana przeznieodwracalny
motoreduktor.

2) DANE TECHNICZNE

SILOWNIK
Zasilanie 230V +10%, 50/60Hz jednofazowy (*)
Napiecie silnika 24V =
Maksymalna moc pobierana z sieci| 100 W
Sifa ciggniecia i pchania 600N

SZYNA L=3000 suw roboczy=2520 mm

suw roboczy SZYNA L=3600 suw roboczy=3120 mm

5) ODBLOKOWANIE RECZNE (Patrz INSTRUKCJA OBSLUGI -FIG.3-).

5.1) ABY BRAMA SIE ZAMYKALA, WOZEK POWINIEN BYC PRZYCZEPIONY
DO OTWOROW (FIG. D)

]
6) PRZYGOTOWANIE INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ Fig.A
M) Sitownik
Ft) Fotokomorka nadajnika
Fr) Fotokomdrka odbiornika
T) Nadajnik 1-2-4 kanaty
Przygotowac podtaczenia akcesoridéw, urzadzen bezpieczenstwa i sterowniczych
dozespotusilnika, wyraznie oddzielajagc podigczenia dossiecizasilaniaod podtaczen
niskonapieciowych bezpieczenstwa (24V), uzywajac odpowiednich przelotek (rys.
E1). Wykonac podtaczenia tak jak to pokazano na schemacie elektrycznym. Kable
podtaczeniowe akcesoriéw nalezy poprowadzi¢ w korytku ochronnym

7) PODLACZENIA TABLICY ZACISKOWEJ Fig.F

diowych w pamieci
Odcinek hamowania
Bezpieczniki

Zamykanie/ Otwieranie: ~24 cm
patrz Rys. Fig. F

(*) Dostepny dla kazdego napiecia sieci.

3) WYKONANIE PRZEWODOW RUROWYCH RYS.A

Wykonac instalacje elektryczna zgodnie z normami obowigzujacymi dla instalacji
elektrycznych CEl 64-8, IEC364, harmonizacja HD384 oraz innymi normami kra-
jowymi.

3.1) Instalacja

1) Usunac z zasuwy bramy istniejacy rygiel blokujacy.

2) Aby szyna byta prawidtowo przymocowana, zaznaczy¢ linie osiowa bramy,
ustawic¢ SZYNE na suficie i zaznaczy¢ otwory.

3) Wywierci¢ otwory w suficie wierttem D.10, zachowujac naniesione wczesniej
punkty odniesienia i wprowadzi¢ kofki.

4) Zablokowac szyne u podstawy rys.E.

5) Za pomoca odpowiedniej podpory, podnies¢ caty silnik, wkreci¢ $ruby do
wspornika szyny nie dokrecajac ich do ramy bramy (rys.M) lub, jesli wysokos¢
na to pozwoli, zamontowac wspornik do poziomej belki sufitu kotkami.

6) Podniesc¢ silnik, az caty oprze sie na suficie i wprowadzi¢ do niego $ruby

mocujace blokujace szyne (facznie ze srubami wspornika mocowania).

7) Jezeli elementy mocujace gtowice silnika oraz prowadnice nie s3 zamocowa-
ne bezposrednio do sufitu, nalezy sprawdzi¢ ptaskos¢ podstawy podparcia
oraz prostoliniowos¢ prowadnicy.

8) W przypadku montowania do sufitu a jezeli szyna nie bytaby montowana
bezposrednio do sufitu: patrz rys.N.

9) Jezeliszyna sktadataby sie zdwdch czesci patrzrys.R, w kwestii réznych typéw

mocowan - patrz poprzednie rysunki.

10) Odblokowac wézek i przymocowac wsporniki mocowania do poszycia bra-
my (rys.0). Odlegtos¢ pomiedzy szyng a poszyciem moze wynosi¢ od 108
do 166 mm (rys.O1).

4) REGULACJA NAPINACZA tANCUCHA

Dostarczona automatyka jest juz wyregulowana i po kontroli odbiorc-
zej. Jezeli okazalaby sie potrzebna regulacja napiecia tancucha nalezy
postepowac wedtug wskazéwek na rys.R 4-5.

UWAGA: jezeli zachodzi potrzeba skréocenia prowadnicy, a co za tym idzie
- odcinka, po ktorym przesuwa sie suwak, nalezy obciac tancuch specjalng
obcinarka.

Podczas ponownego montazu obcietegotancuchanalezy zwréci¢uwage, aby
KRZYWKA ODNIESIENIA BYLA SKIEROWANA NA ZEWNATRZ (ZOB. FIG. G ad.
4a), ORAZABY PODCZAS CYKLUKRZYWKAWYKRYWALA MIKROWYLACZNIK
ZNAJDUJACY SIE POD PODSTAWA SILNIKA.
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Srednia predkos$¢ 6.6 m/min ZACISK | OPIS
Reakdja na uderzenie Ogranicznik momentu obrot. wmontowany w tablice JP6 okablowanie transformatora
sterowniczg —
" " JP10, JP11 | okablowanie silnika
Cykle manewréw w ciagu 20
24 godz JP12 Encoder
Ogranicznik Elektroniczny z KODEREM JP13 Micro switch
Oéwietlenie wewnetrzne Ko_ntr\(;\l/ka led odprowadzajaca mod. BFT 24V Wejscie anteny dowbudowanejkarty radioodbiornika (1:OPLOT.
il 2: SYGNAL)
Temperatura dziatania -20°C/+60°C 1-2 Maksymalna dtugos¢ przewodu anteny 3 m. Przewdd powinien
Stopien ochrony IPX0 by¢ oddzielony od ztaczy zasilania sieciowego oraz od ztaczy
Ciezar silnika 5kg znajdujacych sie pod bardzo niskim napieciem bezpieczenstwa.
Ci$nienie akustyczne <70dB(A) 3-4 Wejscie START (N.O.)
Wymiary Patrz rys.P 3.5 Wejépie STOP (N.C)). Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek
TABLICA STEROWNICZA zalozony. TR
Wejscie FOTOKOMORKA (N.C.). Jezeli nie jest uzywane,
o B 24V ~ (180 mA) 3-6 - :
Zasilanie akcesoriow 24Vsafe (180mA max) zos‘tav‘wc mostek za’fozorTy. : : -
Regulaci icznik N - - R Wejscie FAULT (N.O.) Wejscie na fotokomorki posiadajace styk
megnutjggrg?gjvg;ém @ MO pr7y zamknieciu i otwarciu 37 N.O. kontrolny
RaghgodblormkRoIImg—Code Czestotliwos¢ 433.92 MHz 8-9 Wyjscie 24 V~ dla migajacej lampki (25 W max)
wbudowany 10-11 Wyjécie 24V~ 180mA max - zasilanie fotokomérek lub innych
Kodowanie Algorytm Rolling-Code urzadzen.
Liczba kombinadji 4 miliardy 12-13 Wyjscie 24V~ Vsafe 180mA max - zasilanie nadajnikéw fo-
Maks. liczba pilotéw ra- 10 tokomorek z kontrola.

7.1) DIODA LED (Fig.F)

LED FUNKCJE

- Kontrolka ledowa sygnalizujagca wbudowany radioodbiornik,
patrz rys.|

Kontrolka ledowa Set oraz kontrolka ledowa radioodbiornika
Swieca sie Swiattem statym: Bfagd wewnetrzny sterowania nadzo-
rem systemu. Sprébowac wytaczy¢ i ponownie wiaczy¢ karte, a
jesliproblem utrzymuje sie, skontaktowac sie z dziatem pomocy
technicznej.

RADIO

Kontrolka sygnalizujaca regulacje pofozenia kraricowego, patrz
rys.G

Kontrolka ledowa sygnalizujaca autoset, patrz rys.H

Tylko kontrolka ledowa SET $wieci sie $wiattem statym przy
zgaszonej kontrolce ledowej radioodbiornika: Wystepowanie
napiecia sieciowego, dziatanie normalne.

Kontrolka ledowa Set oraz kontrolka ledowa radioodbiornika
Swieca sie Swiattem statym: Blad wewnetrzny sterowania
nadzorem systemu. Sprébowac wytgczy¢ i ponownie wigczyc
karte, a jesli problem utrzymuje sie, skontaktowac sie z dziatem
pomocy technicznej.

+ 2migniecia:zmienione parametryi/lub logiki dziatania (Trimmer
lub Dip-Switch). Naciskac przycisk,DOWN"przez 5 slub wykonaé
nowy autoset, aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie

SET

7.2) WYBOR PRZELACZNIKA DIP-SWITCH (Fig.F)

DIP-SWITCH FUNKCJE
ON: Podczasfazy otwierania nie przyjmuje polecen
IBL START.
DIP1 Blokada - - — -
impulsow OFF: Podczas fazy otwierania przyjmuje polecenia
START.
ON:  Ustawiaw stangotowoscikontrole fotokomdrek
(niezbedne jest zastosowanie fotokomorek
DIP2 | TESTPHOT 5-zaciskowych - patrz Rys.F1).
OFF: Wylacza sprawdzenie fotokomorek.

D812997 00101_03
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INSTRUKCJA INSTALACJI

7.3) REGULACJA TRYMERA (Fig.F)
PARAMETR OPIS
Re?(uluje czas automatycznego za-
my ar|1(ia, po uptywie ktorego Jramla
zamyka sie automatycznie. Jezeli
L TCA 3s 120s trymer jest przekrecony na ustawie-
nie maksymalne, urzadzenie TCA jest
wylgczone.
SIEA Reguluje czutos¢ elektronicznego
T2 | oTwiERANIA | 0% | 99% ogranicznika momentu obrotowego
podczas otwierania.
SIEA Reguluje czutos¢ elektronicznego
T3 | ZAMYKANIA | 0% | 99% ogranicznika momentu obrotowego
podczas zamykania.

UWAGA: W przypadku wykrycia przeszkody elektroniczny ogranicznik momentu

obrotowego zatrzymuje ruch bramy, na 1 sek. zmienia kierunek obrotéw silnika

oraz zatrzymuje sie w pozycji STOP.

ANieprawidlowe ustawienie poziomu czutosci moze spowodowac
obrazenia oséb lub zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow.

U%AGA:

Zmiana logik dziatania musi zostac zatwierdzona poprzez nacisniecie
przez 5 s przycisku,,DOWN” lub za pomoca funkgji autoset.

Dopoki ustawienia nie zostana zatwierdzone, automatyka bedzie dziata¢
zgodnie z poprzednimi ustawieniami, a kontrolka ledowa SET bedzie
sygnalizowa¢ za pomoca 2 szybkich migniec.

7.4) PRZYCISKI

FUNKCJE

regulacja wytacznika krancowego i polecenie otwarcia. Utr-

UP zymanie przycisku wcisnietego przez 5 sekund powoduje
automatyczne ustawienie momentu obrotowego.
DOWN regulacja wytacznika kranicowego i polecenie zamkniecia.
OK programowanie droga radiowa

7.5) LAMPA OSWIETLENIA WEWNETRZNEGO

LAMPA OSWIETLENIA
WEWNETRZNEGO

OPIS UWAGI

Czaszaswieceniaod ostatniego

cyklu 90s

3 migniecia na
poczatku cyklu

Poczeka¢ az urzadzenie

Sygnalizacja termiczna ostygnie

Sygnalizacja
nieprawidtowej
mikroprzelacznika

3 migniecia na
koncu cyklu

Sprawdzi¢ potaczenie

pracy mikroprzetacznika

8) REGULACJA WYLACZNIKA KRANCOWEGO (Fig.G)

1) Nacisna¢jednoczesnie przyciski“UP"i“DOWN"oraz trzymac wcisniete przez 5
sekund. Dioda LED “SET” miga sygnalizujac rozpoczecie regulacji wytacznika
kraricowego.

Przy pomocy przyciskéw ,UP” i, DOWN” centralki ustawi¢ brame w zadanej
pozycji zamknietej pamietajac, ze przycisk, DOWN"zamyka brame, a przycisk
+UP” ja otwiera.

Jak tylko brama znajdzie sie w pozycji zamknietej nacisng¢ przycisk,OK” tak,
aby zapisa¢ w pamieci pozycje ogranicznika zamykania. Dioda LED ,SET”
potwierdza zapisanie w pamieci migajac przez 1 sekunde.

Przy pomocy przyciskéw ,UP”i,DOWN" centralki ustawic¢ brame w zadanej
pozycji otwartej pamietajac, ze przycisk ,DOWN” zamyka brame, a przycisk
+UP” ja otwiera.

UWAGA: podczas cyklu krzywka (Fig. Gad.4a) powinna koniecznie aktywowac
mikrowytacznik znajdujacy sie pod silnikiem, a suwak musi sie przesuna¢ o
ponad pofowe catej dtugosci prowadnicy, gdyz w przeciwnym razie karta
przesyta sygnat btedu.

Jak tylko brama znajdzie sie w pozycji otwartej nacisna¢ przycisk ,OK" tak,
aby zapisa¢ w pamieci pozycje ogranicznika otwierania. Dioda LED ,SET”
potwierdza zapisanie w pamieci migajac przez 1 sekunde, po czym znowu
Swieci Swiattem ciggtym.

UWAGA 1: te czynnosci nalezy wykonywac w trybie ,cztowiek obecny” oraz ze
zmniejszona predkoscia, jak réowniez nie powinny interweniowac zabezpieczenia.
UWAGA 2: w przypadku wystapienia btedéw dioda LED “SET” gasnie na 5 se-
kund.

2)

3)

4)

5)

9) AUTOMATYCZNE USTAWIANIE SILY OTWIERANIA / ZAMYKANIA (Fig.H)

1) Przy catkowicie zamknietej bramie nacisna¢ przycisk “UP”i trzymac wcisniety
przez 5 sekund.

2) DiodaLED,SET"szybko migaibramarozpoczynaotwieranie. Azdo osiggniecia
pozycji ustalonej przez ogranicznik otwarcia.

3) Oczekiwanie przez 3 sekundy.

4) DiodaLED, SET"szybko migaibramarozpoczynazamykanie. Az do osiggniecia
pozycji ustalonej przez ogranicznik zamykania.

5) Po zakonczeniu automatycznego ustawiania nalezy wyregulowac trymer do
ustawiania ity otwierania/zamykaniaw taki sposéb, aby uzyskac zadang czutos¢
wykrywania przeszkdd.

Jakakolwiek aktywacja wejscia (START, PILOT RADIOWY, STOP, FOTOKO-

MORKA) podczas automatycznego ustawiania przerywa je.

10) WBUDOWANY ODBIORNIK
Stosowane wersje nadajnikow:
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE.

10.1) PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW RECZNYCH (Rys. 1)

1) Nacisna¢ przycisk,OK” umieszczony w centralce.

2) Podczasmiganiadiody LED,RADIO”nacisna¢ ukryty przycisk nadajnika, dioda
LED,RADIO" zaswieci $wiattem ciggtym.

Nacisnac¢ przycisk stuzacy do wprowadzania nadajnika do pamieci, dioda LED
,RADIO"” zacznie migac.

Aby zapisa¢ w pamieci nastepny nadajnik, powtdrzy¢ kroki 2) i 3).

Aby wyjs¢ z trybu zapisywania, nalezy poczekac¢, az dioda LED zgasnie
catkowicie.

10.2) PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW ZDALNYCH (Fig. I)

1) Nacisna¢ przycisk ukryty nadajnika juz wcze$niej wprowadzonego do pamieci
w trybie standardowym poprzez programowanie reczne.

2) Nacisnac przyciskzwykty (T1-T2-T3-T4) nadajnika juz wcze$niej wprowadzonego
do pamieci w trybie standardowym poprzez programowanie reczne.

3) Lampka oswietlenia wewnetrznego miga. Nacisng¢ w ciagu 10 sek. przycisk
ukryty nadajnika, ktéry ma by¢ wczytany do pamieci.

4) Lampka o$wietlenia wewnetrznego $wieci sie $wiattem statym. Nacisnac
przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) nadajnika, ktéry ma by¢ wczytany do pamieci.

Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 sek.; w tym czasie

mozna wprowadzi¢ inne nadajniki.

Tryb ten nie wymaga dostepu do tablicy sterowania.

10.3) USUWANIE NADAJNIKOW (Fig. I)

Aby catkowicie skasowa¢ pamie¢ centralki, nalezy przez 10 sekund trzymac

wcisniety przycisk “OK” umieszczony w centralce (dioda LED “RADIO” miga).

Prawidtowe skasowanie pamieci jest sygnalizowane ciggtym swieceniem diody

LED “RADIO". Aby wyjs¢ z trybu zapisywania, nalezy poczekac, az dioda LED

zgasnie catkowicie.

11) KONTROLA AUTOMATYKI

Przed ostatecznym uruchomieniem automatyki, nalezy doktadnie sprawdzi¢:
« Czy docisk drzwi (zapobiegajacy zgnieceniu) miesci sie w granicach przewi-
dzianych w obowigzujacych przepisach i nie jest zbyt wysoki wzgledem
warunkéw instalacji oraz uzytkowania.
Sprawdzi¢, czy podczas cyklu sprezyna nie Sciska sie catkowicie.
Polecenie otwarcia recznego.
Operacje otwarcia i zamkniecia z zastosowanymi urzadzeniami sterowniczymi.
Sprawdzi¢ ustawienia elektroniczne dziatania w trybie normalnym i indywi-
dualnym.

12) STEROWANIE

Automatyka umozliwia otwarcie i zamkniecie bramy za pomocg napedu. Ste-
rowanie moze byc¢ réznego typu (reczne, przy pomocy pilota, kontrola dostepu
za pomocg karty magnetycznej itp.) w zaleznosci od potrzeb oraz wtasciwosci
instalacji. Nalezy zapozna¢ sie z instrukcjami dotyczacymi danego systemu
sterowania. Uzytkownicy automatyki powinni zosta¢ przeszkoleni na temat
sterowania i uzytkowania.

13) WYMIANA BEZPIECZNIKA Fig. L
14) MONTAZ RAMIENIA CIAGNACEGO | WYMIARY SILOWNIKA (FIG.P)

15) AKCESORIA
SET/S Odblokowanie od zewnetrz przy pomocy chowajacego sie uchwytu dla
bram sekcyjnych maks. 50 mm (Fig.Q).

16) KONSERWACJA

W celu przeprowadzeniajakichkolwiek prackonserwacyjnych nainstalacji, nalezy

wylgczy¢ zasilanie sieciowe i odtagczy¢ akumulator.

«  Sprawdzac okresowo (2 razy w roku) naprezenie taricucha/pasa.

«  Czyscic¢ regularnie ukfady optyczne fotokomorek, jesli zostaty zainsta-
lowane.

« Wzywa¢ wykwalifikowanych technikéw (instalatoréw) do kontroli
prawidtowosci regulacji sprzegta elektronicznego.

«  Wprzypadkujakichkolwiekanomaliiw dziataniu, ktore niezostaty naprawione,
nalezy wytaczyc zasilanie systemuiodtaczy¢ akumulator. Wezwac¢ do naprawy
wykwalifikowanych technikéw (instalatorow). W okresie przestoju, aktywowac
odblokowanie reczne, aby umozliwi¢ otwarcie i zamkniecie reczne.

Jesliprzewddzasilajacy jest uszkodzony, powinien zosta¢ wymieniony przez
producenta, jego serwis techniczny lub osobe o podobnych kwalifikacjach
tak, aby zapobiec potencjalnemu niebezpieczenstwu.
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

1) OBLLAA UHOOPMALIUA

Mpusog «TIZIANO B GDA 260 SO1» npefHa3HayeH AnAa aBTomaTM3auuu
cekumoHHbIX (fig.C), NOABEMHO-MOBOPOTHBIX MOIHOCTBIO YOMPAIOLUXCA BOPOT
(fig.B). MakcumarnbHas BbicoTa npoema nogbeMHO-MOBOPOTHbLIX BOPOT He OSKHA
NpeBbILWAaTb 3 METPAMETPOB. YCTaHOBKa NPKBO/A BbIMOJHAETCA NIErko 1 6bicTpo,
MOHTaX He TpebyeT M3MeHeHNI KOHCTPYKLUMM BOpoT. pun 3aKkpbiTn BOpoTa
6NIOKMNPYIOTbCABNOKMPYIOTCA HEPEBEPCUBHBIM PEAYKTOPHbIM ABMraTeNiem.

2) TEXHWYECKUE XAPAKTEPUCTUKN
NCNOJIHUTENbHbIA MEXAHU3M

MuTtaHne 230B+10%, 50/60I'y, ogHa dasza (*)
Hanpsa)keHuve aBuratens 24B

MaKc. MOLHOCTb 100 W

TaroBoe ycunve 600BT

BIN GATENA=3000 pabounii xog =2520 mm

PaGouwi xon BIN GATENA=3600 pa6ouuii xo =3120 mm

5.1) YTOBbl TAPAHTUPOBATb 3AKPbITUE ABEPU, KAPETKA OOJIXHA

BbITb MPULEMJIEHA K OTBEPCTUAM (FIG. D)
]

6) YCTAHOBKA 3JIEKTPUYECKOIO O6OPYIOBAHUA (Fig.A)

M) Mpusogig.

Ft) Mepepatuunk poToanemeHTa

Fr) MpuemHuk dotoanemeHTa

T) NynbT Ha 1-2-4 KaHana

MoAroToBbTECH K BbINOMHEHWIO MOAKITIOUYEHW AONOMHUTENIbHOrO 060pYA0BaHNS,

YCTPONCTB 6€30MacHOCTM 1 yNpaBieHus OBUraTesns, pa3aesnsas NoakioueHus

C ceTeBbIM HanpsaxeHvem (230B) oT NpoBOAOB HM3KOrO HanpsxeHusa (24 B),

ncnonb3oBaB KabesnbHblvi BBOA (Fig. E1). BbinonHuTe nogKntoueHnaA Kak mokasaHo

Ha 2N1eKTpUYeCcKon cxeme.

Kabenb nogkntoyeHnA AONONHUTENBHOIO 060PYA0BaHNA AOMKEH ObITb NOMeLLeH

B 3alUMTHbI Kabenenposopg

7) COEAUHEHUA KNEMMHOW NAHENMU (Fig.F)

D812997 00101_03

OcselleHne CBeTognoaHas noaceetka mog. BFT 24V === 2W

CpefHAA CKOPOCTb 6.6 M/MUH BbIBOL | ONMNCAHUE
Peakuus Ha npensaTcTeue 3HKoAep JP6 KabesnbHas NPoBo/Ka TpaHCchopmaTopa
MIHTeHCMBHOCTb B 24 Yaca 20 JP10, JP11 | kabenbHaa NPoBOAKa ABUraTesis
. ONeKTPOHHbIN, cpabaTbiBalOLWMi MO CUrHany JP12 Encoder
KoHueBoW BblkNtoYaTenb
u SHKOflEepa JP13 Micro switch

Bxoa aHTeHHbI AnA nnatbl BCTPOEHHOW MPUEMHON CTaHLUWK
(1:9KPAH. 2: CUTHAN)

MaKc. KonMuyecTBo nynLToB,
KoTopble MOryT 6biTb 10
3aHeceHbl B NamATh

PacctosiHve 3ameaneHs
MpegoxpaHuTenu

3aKpblBaHWE/ OTKPbIBaHWE ~24 CM
cm. Fig.. F

(*) OTKpbITas Npw IIO6OM CETEBOM HaMNpPsKeHUN.

3) YCTAHOBKA TPYb Fig. A

DNeKTPUYECKyo CMCTEMY NOArOTaBMBAIOT COMNAacHO AeNCTBYOLWMM CTaHAApTam
ana snektpuyecknx cuctem CEl 64-8, IEC364, yHnduUMpoBaHHOMY CTaHAapTy
HD384 1 ppyrm HauMoHanbHbIM CTaHAAPTaM.

3.1) MoHTax

1) CHMMUTE C BOPOT NMEIOLLYIOCA 3aABUXKKY.

2) YT06bl MpaBUIbHO YCTAaHOBUTb PeNKy, OTMETbTe CepefuHy npoema u
pasmecTuTe peliky Ha NoToJIKe NocepenHe Npoema 1 oTMeTbTe OTBEPCTUA.

3) CpenainTe otBepcTuA B noTtonke (ceepnom D.10) no oTmeTKam, cienaHHbIM
paHee U BCTaBbTe fio6ens.

4) 3akpenuTe peliky k npusogy Fig.E.

5) Mpu nomowm onopbl, NOAHUMUTE ABUraTeNb, 3aKPyTUTE BUHTbI Ha CKobe
KpenneHus perikin He NPUKPyYnBas ero K BOpoTHomy nonotHy (Fig. M) nu6o,
eCJIN NO3BONAET BbICOTA, 3aKpenuTe cKoby Ha MOTOJKE C MOMOLLbIO Alobenei.

6) lMofHUMWTE NPUBOA, Pa3MECTVB E€ro Ha NOTONKe U BCTaBbTE KPeneXKHble BUHTbI,
yAaepXKumBatoLwye penky (BKtoyasa aHKepHble KpenieHus).

7) B cnyyvae, ecnn KpenneHua ronoBky ABUraTensa 1 HanpaenawoLen He Obinn
NpVIKpeneHbl HeNOCPeACTBEHHO K NOTOJIKY, MPOBEPUTb POBHOCTb ONMOPHOTO
OCHOBaHWA 1 MPAMONNHENHOCTb HanpPaBAOLLEN.

8) Peliky MOXKHO 3aKpenuTb HEMOCPeACTBEHHO K MOTOJKY, a B Clyvae, ecsiun
pelika He KpenuTCca HenoCcpeACTBEHHO K MOTONKY, Yepe3 AOMNONHUTENbHble
KpoHLTeHbl M. Fig.N.

9) B cnyyae ecnu peika COCTOUT U3 BYX YacTeld, cM Fig.R, BapmaHTbl TUMOBbIX
KpenneHnin CMOTPUTE Ha NPeAbIaYLLNX PUCYHKAX.

10) Pa3bnokumpyiite kapeTky v 3akpenute Tary (Fig.0). PaccTosHme mexay peikoi
1 NOMOTHOM [JONIXKHO cocTaBnATb 108-166 mm (Fig.O1).

4) PET'Y/IPOBKA LIEMU HATAXKHOIO YCTPOMCTBA

ABTOMaTMuYeCKOe YCTPOMCTBO MOCTaBNAETCA NOC/e NMPOXOXKAEHUA
pPerynupoBKM n TeXHUYeCKX McnbiTaHuit. B cnyvyae Heo6xopammocTn
OoTperynmpoBaTb HaTsAXKeHMe uenm, cnegynte ykasaHnam Ha Fig.R 4-5.
BHUMAHMUE: B cnyyae, ecnvi BOSHNKHET HEO6X04MMOCTb YMEHbLUNTb ANINHY
HanpaBsnAioLell C BbITEKaIoLWIM 113 3TOr0 XOA,0M TeNleXKKW, nepepesarb Lienb
Npy" NOMOLLM CreLanbHOro yCTpoincTaa AN yaaneHns 36eHbeB.

Mpwu noBTOpHOII c60pKe paspesaHHOl LUenu 06paTMTb BHMMaHNe Ha To,
4yto6b1 KOHTPOJIbHBLIN KYJIAYOK BblJ1 YCTAHOBJIEH KHAPYXKU (CM.
FIG. G Mos. 4a) N YTOBbl BO BPEMA MAHEBPA KYJIAYOK HAXUMAJ
HA MUKPOBbBIKJIIOYATEJIb, PACMNOJIOKEHHbIN NoA OCHOBAHUEM
ABUTATENA.

5) PYYHAA PA3BJIOKMPOBKA (cm. PYKOBOACTBO MO SKCIMJIYATALIUN
-Fig. 3-).
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Paboyasa Temnepatypa -20°C / +60°C
Knace samnor IPXO 1-2 MakcrmanbHas 4nnHHa Kabensa aHTeHHbl 3 M. Kabenb gomkeH

= 6bITb OTAENEH OT COeAANHEHWI HanpaAXeHuAa ceTu u oT
Bec npnisopa S Kr CoeIHEHWI MaKCUMaTlbHO HU3KOTO 6€30MacHOro HanpsXKeHUS.
AKYCTUYECKOE flaBNeHNe <70,q'B(A) 3.4 Bxoa curHana CTAPT (HP).
[abapuTbl cm. Fig..P

3.5 Bxop curHana CTOIM (H3). Ecnv He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe
nynbT YMPABJIEHUA nepembluKy 15-17 BCTaBAEHHOIA.
MUTaHWe AOMONHWTENbHOrO | 24B~ (MaKc. 180 MA) 3.6 Bxop curHana ®OTOSJ/IEMEHT (H3). Ecnn He ucnonbayetcs,
060pyf0BaHIA 24B 6e30MacHOro HanNpPsKeHVs (Makc.180MA) OCTaBbTe NepemblyKy 15-17 BCTaBNEHHON.
PerynvpoBka orpaHuuutens ~ Bxop curHana FAULT (Ownbka) (HP). Bxon ana ¢otosanemeHTOB,
MOMeHTa Mp 3aKpbIBaHIN 1 OTKPbIBAHMM 3-7 CHab>eHHbIX HP KOHTaKTOM KOHTpONA.
BcTpoeHHbIpagnonpueMHuk 8-9 Bbixog; 24 B ~ cBETOBOWI CUrHaNbHOM NaMMbl (MaKC. MOLLHOCTb 25 BT)
- acTtoTta 433.92 M

Rolling-Code Hactor 4 10-11 Bbixop 24 B~ makcumym 180 MA — nutaHvie GOTO3NEMEHTOB 1n
KogupoBaHue Anroputm Rolling-Code APYTUX YCTPONCTB
N KoM6MHaLMiA 4 Munnuapgaa 12-13 Bbixop 24 B~ B 6e3onacHoe HanpskeHvie Makcumym 180 MA —

NMUTaHne TDaHCMNTTEPOB ¢OT03ﬂeMeHTOB C ,ElI/IaFHOCTI/IKOVI

7.1) CBETOAMNOAbI (Fig.F)

LED byHKUMN

+ CUrHanbHbIN CBETOAMOA BCTPOEHHOIO PagnonpreMHuKa
Mos. Pucl

- CBeToAMOA YCTAaBKU U Pafno BKIOYEHb: BHyTpeHHAA
olWwmnbKa KOHTPONA cucTembl. [NonbiTaiTeCh BbIKNOYNTD U
BHOBb BKJTIOUWTb CXeMy, eCivi Npobriema He yCTpaHseTcs,
CBAXKUTECH CO CNTY>KOOWN TEXHNUECKOTO 06CYKBaHUS.

“PALINO
(RADIO)

+ CMrHanbHbI CBETOANO[L PErynnpoBKM KOHLLEBOTro
BbiKtoyaTend Mo3. Puc. G

« CUrHanbHbIM CBETOAMOA CaMOHacTpownKku lMo3. Puc.H

« Tonbko ceeTogumon YCTABKM BkntoueH, a CBETOANOA paamo
BblK/IOUeH: [pncyTCTBME HaNPAXEHUA CeTH, HopManbHoe
dYHKLMOHMpPOBaHNe.

- CBETOAMOA YCTaBKU U Paavio BKIIIOYEHbl: BHyTpeHHAA

oLwmbKa KOHTPONA cMcTeMbl. MoMbITalTeCh BBIKITIOUUTD U

BHOBb BKJIIOUUTb CXeMY, eCn1 NpobniemMy He ycTpaHaAeTcs,

CBAXUTECH CO CNTY>KOOW TEXHNYECKOTo 06CYKNBaHUA.

2 MUraHUA: M3MeHEeHbl napameTpbl W/WAW NOTUKK

dyHKUmnoHuposaHua (Toummep nnu Dip-nepeknioyatens).

Haxmute kHonky “DOWN” B TeueHune 5 cekyHp unu

BbINOJIHUTE HOBYIO CAMOHACTPOKY AJ1A NOATBEPXKAEHNA

HOBOW YCTaHOBKM

“HACTPOMKA”
(SET)

7.2) BbIBOP DIP-MEPEKJTIOYATENA (Fig.F)

DIP-SWITCH $yHKUMN
BKJ1. (ON):
IBL B dase oTKpbIBaHUA He NpuHMMaeT KoMmaHgbl CTAPT.
DIP1 Bnokupyet
umnynbeb | BBIKIL (OFF):
B dase oTKpbIBaHNA NpuHMMaeT KomaHgbl CTAPT.
BKJ1. (ON):
BkniouaeT nposepky $oTo3n1emMeHTOB (HEO6XOAUMO
MCMonb3oBaTb GpOTO3NIEMEHTbI C 5 KOHTaKTHbIMU
DIP2 | TEST PHOT BbIBOfaMM — cM. Fig..F1).
BbIKJ1. (OFF):
OTKntoYaeT NpoBepKy GOTO31EMEHTOB.
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

7.3) PEFYJINPOBKA NOACTPOEYHOIO PE3UCTOPA (Fig.F)

Parametro Descrizione
—_— | =
min. | max.
Perynupyet Bpemsa aBTOMaTU4eCKOro
3aKpbITUA, N0 UCTEYEHUN KOTOPOro
BOPOTa aBTOMaTUYeCKM 3aKpOMTCA.
m TCA 3s 1205 | Ecnn NoACTPOEUYHbIN pe3ncTop
NoBEepPHYT B MaKCMManbHOe
nonoeHue, TCA BbIK/IOYEH.
MOMEHT Perynupyert 4yBCTBUTENbHOCTb
T2 | YCUIUANPU | 0% | 99% | 3neKTpOHHOroorpaHnymMTenamMoMeHTa
OTKPbITUN npu OTKPbITUN.
MOMEHT Perynupyet 4yBCTBUTENbHOCTb
T3 | YCUAUANPU | 0% | 99% | 3neKTPOHHOroorpaHUYNTENAMOMEHTa
3AKPbITUN npu 3aKpbITUN.

NMPUMEYAHUE: B cnyyae o6Hapy»KeHnA npenaTcTBuA ¢yHKumMa Ampe-

rostop (3/1eKTPOHHbIN OrpaHNuYNTeNlb MOMEHTa) OCTaHaBNMBaeT ABMKeHne

CTBOPKMU, MEHAET Ha NPOTMBOMNOJIOKHOE HanpaB/ieHne ABMKeHNne Ha 1 cek.

n QcTaHaBnuBaeTcA B coctoaHuu CTOM.

AOmwﬁqubM BBOJ, NOPOroBoOi1 YyBCTBUTENIbHOCTU MOXET NPUBECTU K
TPaBMUPOBAHUIO NIOAeENA, )KNBOTHbIX IMG0 NOBPEXKAEHNIO NPeAMETOB.

NMPUMEYAHMUE:

AI/Ismel-leume norvk ¢GYHKLMOHUPOBaHUA [O/MKHO MOATBEPXKAATbCA
nyTem HaXaTuA B TeyeHume 5 ceKyHpn KHonku “DOWN” unu onepauuen
CaMOHaCTPOMKN.

NMoka HacTpolKku He 6yAyT NMoATBepXKAeHbl, aBTOMaTusauma 6yaer
npopgomKarb PYHKLUNOHMPOBaATb CNpeabIayLMN yCTaBKaMu, U CBeTOANOS
YCTABKA 6ygeT yKa3biBaTb Ha 3TO 2 CONPKEHHbIMY MUTraHUAMU.

7.4) KHOMKKU

dyHKUMN
wyp” perynupoBaHvie KOHLEBOrO BbIKJTIOUATES A 1 MPUBOAA OTKPbIBAHNA.
BBEPX HenpepblBHOE HaxaTue B TeyeHue 5 ceKyHA BKyaeT
ABTOMaTMNYECKYI0 HaCTPOIKY KPYyTALLEero MoOMeHTa.
“DOWN” | perynmpoBaH/ne KOHLEBOro BblKnlo4aTtena M npusoja
BHU3 3aKpblBaHMA.
“OK” pagmonporpammmpoBaHme

7.5) NTOACBETKA

MNOACBETKA OMUCAHUE NMPUMEYAHUA

Bpemsa BkntoyeHus nocne

nocnefgHero maHeBpa 0c

MopoxpaTtb oxnaxgeHus
aBToMaTuMmuyeckom
YCTaHOBKM

3 mMuraHua B

TennoBas curHanusauus
u HayanemaHespa

CurHanuszauuma

_ 3 mMuraHua B
c6oi B paboTte

KoHLieMaHeBpa

MpoBepuTb NogkoueHe
MUKPOBbIK/oUaTens

MUWKpPOBbIK/tO4aTenAa

8) HACTPOVIKA KOHLIEBOTO BbIKJTIOYATENA (Fig.G)

1) HdepxaTb ogHOBpPeMeHHO HaxaTbiMu kHomku “UP”/BBEPX n “DOWN"/BHU3
B TeueHue 5 cekyHpa. CBetoanon “SET” (HACTPOWKA) muraet, onosewyas o
BK/IOUYEHUM HAaCTPOIKM KOHLIEBOTO BbIK/toYaTesNs.

lpuBeanTe NOMIOTHO BOPOT B HYXKHOE 3aKpblTOe MONOXEHMWe, UCMOoSb3ysA
KHonku “UP"/BBEPX n “DOWN"/BHW3 6noka ynpaBneHus, yuuTbiBas, 4To
kHonkon “DOWN"/BHW3 BopoTa 3akpbiBatoTca, KHonkon “UP”/BBEPX -
OTKpPbIBAOTCA.

Kak Tof1bKo BOpOTa 3aKpOIOTCA O HY>KHOTO MONIOXKEHNA, HAXKMUTE Ha KHOMKY
«OK», 4ToBbl 3aHECTU B NamATb MOJIOXKEHNEe KOHLEBOro BbiKalouyaTens
3akpbiBaHuA.Ceetoguopn”SET"(HACTPOVIKA) noaTBepaaeT oCyLeCcTBNEHHYIO
3anuncb B NaMATb, MUras B TeueHre 1 cekyHAbl.

MpriBeanTe MONOTHO BOPOT B HY)KHOE OTKPbLITOE MOSIOXKEHMWE, NCMOoSb3yA
KHomku “UP"/BBEPX n “DOWN"/BHW3 6noKa ynpaBneHus, yuuTbiBas, 4To
kHonkon “DOWN"/BHW3 BopoTa 3akpbiBatoTca, KHonkon “UP”/BBEPX -
OTKpPbIBAOTCA.

BHUMAHME: kynauok (Fig. Gno3.4a) Bo Bpems MaHeBpa JoMmKeH 06A3aTeNibHO
BKJIIOUNTb MUKPOBbBIK/IIOYaTe b, PaCMONIOKEHHDBIN NMOA ABUraTeNneMm, a Tenexka
LO/MKHA NMPeofoneTb NOIOBUHY 06LLEro XoAa HanpaBAoLWEN, MHadye niaTa
[acT curHan HencnpasHoctn (KO).

Kak Tof1bko BOpOTa OTKPOIOTCA 0 HY>KHOTO MOMIOXKEHNA, HAXKMUTE Ha KHOMKY
«OK», uTobbl 3aHECTV B MamATb MOJIOKEHME KOHLIEBOTrO BbIK/oUaTens
oTkpbiBaHuA.CBetoguoa”SET”(HACTPOVKA) noaTBepKAaeT OCyLIECTBIEHHYO
3anncb B NaMATb, MUras B TeueHue 1 ceKyHAbl, U 3aTemM OMATb BKIIOYAETCH.
NOTA1: 3T onepaLunm LOMKHbI BbINONHATHCA B PEXUME «BU3YalbHbI KOHTPOIbY
Ha CHWXKeHHOW CKOpOCTH, 6e3 cpabaTblBaHNA yCTPOWCTB 6e30MacHOCTY.
NOTA2: B cnyuae owmnbok cBetogmog “SET” (HACTPOUKA) ocTaHeTcs BbIK/TIOUYEH
B TeyeHue 5 cekyHa.

2)

3)

5)

9) ABTOMATUYECKAA HACTPOMKA MOMEHTA OTKPbIBAHUA /

3AKPbIBAHUA (Fig.H)

1) 3 nonokeHnsa KOHLEBOro BblKlouaTena 3akpbiBaHWA AepXKUTe Ha)<aTown
KHonky “UP"/BBEPX B TeueHue 5 cekyHp.

2) Ceetopuop “SET” (HACTPOWKA) 6bICTpO MUraeT, n BOpOTa HauyuMHatoT

OTKpbIBaTbCA. [10 AOCTUXKEHWS KOHLIEBOTO BbIK/IOUATENA OTKPbIBAHNA.

OXvpaHune B TeueHne 3 cekyHa,

Cetoguop “SET” (HACTPOWMKA) 6bICTPO MuraeT, 1 BOPOTa HauymHatoT

3aKpbIBaTbCA. [1o JOCTUXKEHUA KOHLIEBOIO BbIK/IlOYaTesis 3aKpbIBaHUS.

lMocne 3aBeplweHNA aBTOMaTUYECKON HACTPOWKW OTperynupymTte

NOACTPOEYHbIE PE3NCTOPbI MOMEHTa YCUMA NPY OTKPbITAN/3aKPbITUN TakK,

YTOObI MONYUYUTb HYXKHYIO YyBCTBUTENIBHOCTD K NPENATCTBUIO.

Jlo60e BKNoueHne Kakoro-nn6o exoaa (CTAPT, PAAVOYMNPABJIEHUE,CTON,

®OTO3JIEMEHT) Bo Bpemsa onepauuii No aBTOMaTU4ecKoll HacTpolike

OTMeHsieT camMy aBTOMaTU4ecKyio HaCTPOIIKY.

10) BCTPOEHHbI MPUEMHUK
BapuaHTbl ncnonb3yembix nepesaTumkoB:
Bce nepepatunkn ROLLING CODE.

10.1) NIPOrPAMMUWPOBAHUE NEPEAATYMKOB B PYYHOM PEXKUME (Fig. I)

1) Haxmute Ha kHomnKy “OK” 6510Ka ynpaBneHus.

2) Mpumurannmncsetoarona”PAAINO"HaxMuTe Ha CKPbITYIO KHOMKY nepeaaTymKa,
csetoguog “PAINO" 6ynet ropeTb, He Muras.

3) HaxmuTte Ha KHOMKY nepepaTyumka, 4tobbl 3anmcaTb B NaMATb, CBETOANOA
“PAANQO" HauHeT muraTb.

4) Yto6bl 3anucatb B NaMATb NOCieyowWwyin nepeaaTumk, noBTopuTe war 2) u 3).

5) [na BbIxofa M3 peXuma 3anmncu B NamATb NOJOXKANTE, MOKa MNOJIHOCTbIO He
BbIKNIOUYNTCA CBETOANOA.

10.2) ANCTAHLUOHHOE NPOrPAMMUPOBAHUE NEPEAATYUKOB (Fig. 1)

1) HaxkmuTe Ha CKpbITYlo KHOMKY nepefaTumnKa, y»e CoOXpaHeHHOro B NamATy B
CTaHZAPTHOM PEXMUME C MOMOLLbIO MPOrPaMMIIPOBaHKS B PYYHOM PEXMME.

2) HaxmuTe Ha 06bluHyto KHOMKyY (T1-T2-T3-T4) nepefaTumka, ye COXpaHEHHOro B
NamATY B CTaHAAPTHOM PeXXIME C TOMOLLbIO MPOrPaMMPOBaHMA B PYUHOM PeXmMe.

3) 3amuraet curHanbHaA namna. Haxmute B TeyeHne 10 C CKPbITYIO KHOMKY
nepepAaTumKa, KOTopblii AOSKEeH ObITb COXPaHeH B MNaMATU.

4) CvrHanbHana namna 6yaet ropeTb, He Muras. Haxmute Ha 06blUYHYI0 KHOMKY
(T1-T2-T3-T4) nepefaTurika, KOTOPbIN JOMKEH ObITb COXpaHeH B MaMATU.

[preMHVK BBIXOAUT 13 peXknmMa NporpammupoBaHnsa yepes 10 ¢, B TeueHre 3Toro

BpEeMeHV MOXHO [J06aBNATb HOBble MepeaaTUnKu.

[laHHbIN pexxum He TpebyeT AOCTYNa K WNTY YNpaBieHns.

10.3) YAANIEHUE NEPEAATHYUKOB (Fig. 1)

YT106bl NOMHOCTBIO CTEpeTb NamATb GJIoKa yrnpaB/ieHUs, AepXKaTb HaKaTol B
TeueHue 10 cekyHA KHOMKY “OK”6noka ynpasneHus (ceetoguoa”PAANO " muraerT).
O npaBunbHOM yaaneHun namaTy onosectut ceetoamon“PAONO’, koTopbi 6yaeT
ropetb, He muras. s Bbixoda U3 pexxuma 3anucu B NamaTb NOJoXKAWTe, NoKa
NONTHOCTbIO HE BbIKMIOYNTCA CBETOAMOS.

[lo okoHYaTeNbHOro BBOAA aBTOMATUKU B 3KCM/yaTaumio BHUMATENbHO
npoBepbTe clefytoulee:
MpoBepbTe, UTOGbI yCHsMe MPUBOLA HE MPEBbILLAN0 AOMYCTUMbIX HOPM.
MpoBepunTb, 4TOBbLI NPYXKMHA MOMHOCTBIO HE CXKMManacb BO BpeMs MaHeBpa.
MpoBepbTe yCTPONCTBA Pa3bioKNPOBKM NpUBOAa.
MpoBepbTe paboOTy CPEACTB ynpaBAEHMUS MPU BbIMOSHEHUU Onepauni
OTKPbIBAHMWA 11 3aKPbIBAHNA.
« [poBepbTe paboTy cTaHAAPTHBLIX W CheLmanbHO 3anporpammpoBaHHbIX
JIOFNYECKUX CXEM.

11 ! NMPOBEPKA ABTOMATUKHA

12) YNPABJIEHUE

Vcnonb3yemas aBTomMaTKa No3BONAET BbIMNOMHATb aBTOMATUYECKOE OTKPbIBaHNE
N 3aKpblBaHWe BOPOT. YrpaBfieHNe MoxeT ObiTb pa3HoOro Tmna (KHormka,
paauoynpasneHmne, KOHTPOSIb AOCTYMa Yepe3 MArHWTHYI0 KapTouKy U T.A4.)
MNCcXofsA U3 noTpebHoCTen 1 TpeboBaHMI K yCTaHOBKe. 3a nHdpopmauuein no
pa3HbIM CYCTEMaM yrpaBneHns 0bpaTUTeCh K COOTBETCTBY LM MHCTPYKLMAM.
Monb3oBaTenn aBTOMATMYECKON CUCTEMbl AOMXHbI ObITb O3HaKOMMEHbl C
ynpasneHnem 1 NpaBuaam SKCryataLum o6opyaoBaHus.

13) 3AMEHA NMPEAOXPAHUTENEN Fig. L

14) CGOPKA TArOBOIro KPOHLWTEAHA U PA3SMEPbI UICMONTHUTENIbHOTO
MEXAHU3MA (FIG.P)

15) AONONIHUTEJIbHOE O6OPYAAOBAHUE
SET/S YcTpoiicTBO BHelWHeN pa3bioKUPOBKN ANA CEKLUOHHbIX BOPOT C
TOJILMHOM NonoTHa Makc. 50 mm (Fig.Q).

16) TEXHWYECKOE OBCJTYKUBAHUE

[11A BbINONTHEHUA TEXHUYECKOT0 06 CITYKMBaHUA aBTOMATUKW, OTKITIOUMUTE NUTaHUe

OT ceTy, oTcoeuHKTe baTapeto.

+ [epriopnyecku (2 pasa B rofi) NpoBepAITe HaTAXKEHUE Lienn/pemMHA.

- [Nepuognueckn ounLanTe oNTUKY GOTOINEMEHTOB (MPU HAaNMYUK).

+ [epuroanueckn nposepAnTe NPaBUIbHYIO HAaCTPOWKY SNEKTPOHHOW CUCTEMbI
npviBofa (AaHHylo paboTy [OMKEH NPOBOAWTL TOMBKO KBaNMPULIMPOBAHHDIN
cneuvanucr).

+ [py obHapyxeHUV HencnpaBHOCTel B paboTe MpriBofa, OTKIOUMTE MUTaHKe
OT ceTy, oTcoeanHUTe 6atapeto. ObpaTUTECh 33 MOMOLLbIO K creuvanmcTy. Mpu
OTKa3e aBTOMaTVIKV, 3aAeNCTBYITE PyUHYHO Pa3biIOKMPOBKY, YTOObI OTKPbIBATb 1

aKpbIBaTb BOPOTa BPYUHY!O.
{S Ecnnkabenb aneKTponuTaHya NoBpexaeH, ero 3ameHa Ao/MKHa BbIMONHATHCA
CneumanmcTom CEPBICHON CNYXObl, MO0 NMLIOM, UMEIOLMM aHANIOTUYHY IO
KBanmdrKaumio.
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NAVOD K INSTALACI

1) VSEOBECNE UDAJE

Systém TIZIANO B GDA 260 S01 je vhodny k motorovému pohonu sek¢nich vrat
(obr. C), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Gplnym zasouvanim (obr. B).
Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadnd a
umoznuje rychlou montaz bez Gprav vrat. Vrata jsou v zaviené poloze zajisténa
nevratnym redukénim motorem.

2) TECHNICKE UDAJE

POHON
Elektrické napajeni 230V~ +10%, 50/60 Hz jednofazové (¥)
Napéti motoru 24V——
Max. prikon sité 100 W
Taznd a tlacna sila 600N

KOLEJNICE délka=3000 uzite¢ny zdvih=2520 mm

5.1) ABY SE ZARUCILO ZAVRENI VRAT, MUSI BYT POJEZD ZAVESEN DO
OTVORU (FIG. D)

]
6) PRIPRAVA ELEKTRICKEHO ZARIZENI Fig.A

M) Pohon

Ft) Vysilajici fotoburika

Fr) Pfijimajici fotobunka

T) Vysila¢ kanalt 1-2-4

Pripravte budouci pfipojeni pfislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladani
jednotky motoru tak, aby pfipoje sitového napéti byly oddélené od piipojek
nizkého napéti (24 V) a pouzijte vhodnou priichodku (viz obr. E1). Provedte jejich
pfipojeni, jak je uvedeno na elektrickém schématu.

Spojovaci kabely pfislusenstvi musi byt chrdnény v kabelovém kanalu.

siteeny zdvi 7) ZAPOJENI SVORKOVNICE Fig.F
Uzitecny zdvih KOLEJNICE délka =3600 uziteény zdvih=3120 mm ) 9
Prlimérna rychlost 6.6 m/min SVORKA | POPIS
Reazione all'urto leltjtore di coppia integrato su quadro co- JP6 kabely transformatoru
- — mando JP10,JP11 | kabely motoru
Pocet cyklli za 24 hodiny 20
Koncovy spina¢ elektronicky s ENKODEREM P12 Encoder
. JP13 Mi itch
Prodleva zhasnuti LED pracovni svétlo mod. BFT 24V === 2W [cro swike
Provozni teplota 20°C/ +60°C Anténni vstup pro integrovanou kartu radiového pfijimace
Studen krvti PXO 1:STINENI 2: SIGNAL)

p S 1-2 Maximalni délka kabelu 3 m. Kabel musi byt veden oddélené
Hmotnost hlavy motoru 5kg od piipojek sitového napétia bezpe¢nostnich pripojek nizkého
Akusticky tlak <70dB(A) napéti.

Rozmeéry viz obrP 3-4 Vstup START (spinaci)
OVLADACI PANEL — — -
Vstup STOP (rozpinaci). Pokud se nepouziv4, nechte mustek
Napdjeni pfislusenstvi 24V~ (180 mA) 3-5 zastréeny.
24Vsafe (180mA max) .
Sefizeniomezovade tocivého | —.. .. . L 3.6 Vstup FOTOCELLULA (rozpinaci). Pokud se nepouziva, nechte
momentu P¥i zavirani a otvirani mistek zastréeny.
Zab_udovan)’/ radiovy pfijimac Kmitocet 433.92 MHz 3.7 Vstup FAULT (spinaci) Vstup pro fotobunky vybavené kontrol-
Rolling-Code ' nim spinacim kontaktem
Kdédovani Algoritmus Rolling Code 8-9 Vystup 24 V~ pro majacek (max. 25 W)
Pocet kombinaci 4 miliardy . — - —
— - — Vystup 24V~ max. 180 mA - napdjeni fotobunék nebo jinych
Max. pocet dalkovych ovlada- 10 10-11 o
; s zarizeni.
ni v pameti
Prostor pro zpomaleni zavirani/ otvirani: ~24 cm 12-13 Vystup 24V~ Vsafe max. 180 mA - napajeni vysilach fotobunék
™ - s kontrolou.
Pojistky viz obr. F
(*) K dispozici pro vsechna napéti v siti. 7.1) LED (Fig.F)
3) PRIPRAVA VEDENI OBR. A LED Funkee
Elektrickouinstalacipfipravtevsouladus platnyminormamiproelektrickéinstalace - Signaliza¢ni led integrovaného radiového pfijimace
CEl 64-8, IEC 364, harmonizaci HD384 a dal$imi narodnimi normami. Ref. Obr.l
RADIO - Led Set a radio, obé kontrolky stale rozsvicené: Vnitini
3.1) Montaz chyba dohledu na systém. Zkuste vypnout a znovu
1) Ze zamku vrat odstrarite stavajici blokovaci uzavér. zapnout kartu a pokud problém pretrvava kontaktujte
S : P PR s technickou podporu.
2) Aby se kolejnice pripevnila spravné, vyznacte si stfed vrat, na strop umistéte
BIN a vyznacte diry. - Signaliza¢ni Led nastaveni dorazu Ref. Obr. G
P < u any 5 - Signaliza¢ni Led autoset Ref. Obr.H
3 xﬁl(r)t;(jitskd”y do stropu vrtdkem @ 10 v dfive vyznacenych bodech a viozte « Pouzeled SET stale sviticikontrolka s vypnutou kontrolkou
4) Koleinici Y- Ste k zakladné obr. E Led Radio: Pfitomnost sitového napéti,normalni provoz.
) Ko nici P”Pe‘,’”ete ¢ zakladne obr. E. . o - Led Set a radio, obé kontrolky stale rozsvicené: Chyba
5) Pomoayhodpgpodper){.zvednvetgcelymotor,prlsroubUJtesroubkyke kon;fﬂe SET vnitiniho dohledu na systém. Zkuste vypnout a znovu
nesouci kolejnici, bez pripevnéni k ramu vrat (obr. M) nebo, pokud to vyska zapnout kartu a pokud problém pfetrvava kontaktujte
dovoluje, namontujte konzolu a ptipevnéte ji na pilif ve zdi hmozdinkami. technickou podporu.
6) Zvednéte hlavusmotorem,azvse bude pfiléhatke stropua vlozte pfipeviiovaci + 2 blikani: zménéné parametry a/nebo Rrovgzni Iog”ika
$rouby, které piipevni kolejnici (véetné $roubt kotvici konzoly). (Trimmernebo Dip-Switch). Stisknéte tlacitko"DOWN’na
7) V pfripadé, kdy se hlava motoru a kolejnice nepfipevnuje pfimo na strop, zkon- 5 Sekundtnebo, vykonejte novy autoset, ¢imz potvrdite
trolujte, zda jsou nosnd plocha i kolejnice rovné. nove nastaveni
8) Pri pripevnéniav ;.)n.pade, kdy se kolegmge nepfipeviiuje pfimo k strcepu viz 5)b’r. N 7.2) VOLBA DIP-SWITCH (Fig.F)
9) V pfipadé je kolejnice ze dvou kus( viz obr. R, pro rlizné typy pfipevnéni viz
pfedchézejl'ci obrézky. DIP-SWITCH Funkce
10) Odjistéte pojezd a pfipevnéte kotvici konzoly na ram vrat (obr. O). Vzdéalenost
mezi kolejnici a skladacimi vraty miize byt od 108 do 166 mm (obr. O1). IBL ON:  Béhem faze otvirani nepfijima povely START.
. P DIP1 blokovani
4) NASTAVENI NAPINACE RETEZU impuls OFF: Béhem faze otvirani pfijima povely START
Automaticky systém se dodava jiz sefizeny a vyzkouseny. V pfipadé, kdyz se
napnuti fetézu musi upravit, postupujte podle pokyni na obr.R 4-5. ON:  Zapnetestfotobunék(nutnéje pouzitfotoburky
POZOR: pokud je zapotiebi zkratit délku kolejnice a pojezdovou drahu s 5 svorkami - viz obr. F1).
py P . o DIP2 | TEST PHOT
voziku, zkratte rovnéz fetéz pomoci vhodné rezacky.
PFi montazi ufiznutého Fetézu davejte pozor, aby REFERENCNiVACKA BYLA OFF: Vypne test fotobunék.

OBRACENA SMEREMVEN (VIZOBR.G, bod 4a) AABY BEHEM CINNOSTIVACKA
SEPNULA MIKROSPINAC UMISTENY POD ZAKLADNOU MOTORU.

5) RUCNI ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE -OBR. 3-).

5.1) ABY SE ZARUCILO ZAVRENI VRAT, MUSI BYT POJEZD ZAVESEN DO
OTVORU (FIG. D)
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NAVOD K INSTALACI

7.3) SERIZENI TRIMRU (Fig.F)
PARAMETR POPIS
- | =
min. | max.
Nastavuje ¢as pro automatické zavira-
T TCA 35 120s ni, po jehoz uplynuti se brana auto-
maticky zavre. Pokud je trimr otoc¢en
do maximalni polohy, TCA je vypnuty.
™ I\;II-gISII:IIT 0% 99% Nastavuje citlivost amperstopu pfi
OTViRANi ° ° otvirani.
TOCIVY N e citli "
T3 MOMENT 0% 99% aslta]vtljje citlivost amperstopu pfi
PRI ZAVIRANI zavirant.

POZNAMKA: V pripadé zjisténi prekazky funkce Amperstop zastavi pohyb

kridla, obrati smér pohybu na 1 sekundu a zastavi se ve stavu STOP.
Chybné nastavenicitlivostimlize zpusobit Skody naosobach, zvifatech
nebo vécech.

P?ZNI-'\MKA:

Zména provoznilogiky musibyt potvrzenastisknutimtlac¢itka”DOWN"
na 5 sekund nebo vykonanim autoset.
Dokud nastaveninebude potvrzeno,automatické nastavenibude pokracovat
v provozu s predchozim nastavenim a kontrolky LED SET budou 2 krat za
sebou blikat.

7.4) TLACITKA
Funkce
nastaveni koncového spinace a povel otevieni. Trvalé stisknuti
UpP na dobu 5 sekund zpUsobi automatické nastaveni tocivého
momentu.
DOWN nastaveni koncového spinace a povel zavieni
OK radiové programovani
7.5) PRODLEVA ZHASNUTI
PRODLEVA ZHASNUTI POPIS POZNAMKY
Cassviceniod posledni¢innosti 90s
3 zablikani i .
. . P Pockejtenaochlazeniauto-
Tepelna signalizace na zacatku N :
ginnosti matického systému
Signalizace 3 zablikani na | Zkontrolujte ptipojeni
chybné ¢innosti mikrospinace | konci ¢innosti | mikrospinace

8) SERIZENI KONCOVEHO SPINACE (Fig.G)

1) Stisknéte soucasné tlacitka “UP” a “DOWN" na dobu alespon 5 sekund. LED
“SET"blika pro signalizaci zapnuti sefizovani koncového spinace.

2) Kfidlo uvedte do pozadované zaviené polohy pouzitim tlacitek“UP”a“DOWN"

na fidici jednotce, s tim ze tlacitko “DOWN” zavird vrata a tlacitko “UP” je

otvira.

Jakmile jsou vrata v pozadované poloze zavreni, stisknéte tlacitko “OK", aby

se poloha koncového spinace pfi zavieni uloZila do paméti. LED “SET" potvrdi

ulozeni do paméti blikdnim 1 sekundu.

Kfidlo uvedte do pozadované oteviené polohy pouzitim tlacitek “UP” a

“DOWN" na fidici jednotce, s tim ze tlacitko “DOWN” zavird vrata a tlacitko

“UP” je otvira.

POZOR: vacka (obr. G, bod 4a) musi béhem cinnosti sepnout mikrospinac

umistény pod motorem a vozik musi projet polovinu celkové dréhy kolejnice,

jinak deska hlasi KO.

Jakmile jsou vrata v poZzadované poloze otevieni, stisknéte tlacitko “OK", aby

se poloha koncového spinace pfi zavieni ulozila do paméti. LED“SET” potvrdi

uloZeni do paméti blikanim 1 sekundu a pak zase sviti.

POZNAMKA 1: tyto cykly se musi provést v rezimu “pfitomnost ¢lovéka” pfi

snizené rychlosti a bez zdsahu bezpecnostnich zatizeni.

POZNAMKA 2: v piipadé chyb LED “SET” po dobu 5 sekund nesviti.

3

=

4

=

5

=

9) AUTOMATICKE NASTAVENI MOMENTU PRI OTVIRANI/ZAVIRANI (Fig.H)

1) Z polohy koncového spinace pfi zavieni stisknéte na 5 sekund tlacitko “UP".

2) LED”SET"blika rychle a kiidlo vrat se za¢ne otvirat. Az do dosazeni koncového
spinace v oteviené poloze.

3) Prodleva 3 sekundy.

4) LED"SET"blikd rychle akfidlo vrat se za¢ne zavirat. Az do dosazeni koncového
spinace v zaviené poloze.

5) Poukonceniautomatickéhonastaveninastavte trimropening/closing/torque
tak, aby se dosahlo pozadované citlivosti na prekazku.

Jakékoli zapnuti vstupu (START, RADIOVE DALKOVE OVLADANI, STOP,

FOTOBUNKA) béhem ¢innosti automatického nastavovani toto nastaveni

zrusi.

10) INTEGROVANY PRIJIMAC
Verze pouzitelnych vysilacl: vsechny vysilace ROLLING CODE.

10.1) RUENI PROGRAMOVANI VYSILACU (Fig. I)

1) Stisknéte tlacitko “OK" na fidici jednotce.

2) Pri blikani LED “RADIO” stisknéte skryté tlacitko vysilace, LED “RADIO” sviti
neprerusované.

3) Stisknéte tlacitko pro ulozeni vysilace do paméti, LED “RADIO” zacne znovu
blikat.

4) Pro ulozeni posledniho vysilace do paméti opakuje kroky 2) a 3).

5) Pro vystup z rezimu ukladani do paméti pockejte do Uplného zhasnuti LED.

10.2) DALKOVE PROGRAMOVANI VYSILACU (Fig. )

1) Stisknéteskrytétlacitkovysilacejizulozenéhodo pamétistandardnimzputsobem
pomoci ru¢niho programovani.

2) Stisknéte normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) vysilace jiz ulozeného do paméti
standardnim zpusobem pomoci ru¢niho programovani.

3) Zarovka osvétleniblika. Do 10 sekund stisknéte skryté tla¢itko na vysilaci, ktery
se ukladéa do paméti.

4) Zarovka osvétlenisvitinepferusované. Stisknéte normalnitlacitko (T1-T2-T3-T4)
vysilace, ktery se ma ulozit do paméti.

Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dalsi

nové vysilace.

Tento rezim nevyzaduje pfistup do ovladaciho panelu.

10.3) MAZANI VYSILACU (Fig. 1)

Pro Uplné vymazani paméti fidici jednotky stisknéte na 10 sekund tlacitko “OK"”

na fidici jednotce (LED “RADIO” blikd). Spravné vymazani paméti je signalizova-

no neprerusované svitici LED “RADIO”. Pro vystup z rezimu ukladani do paméti

pockejte do Uplného zhasnuti LED.

11) KONTROLA AUTOMATICKEHO SYSTEMU
APFed definitivnim spusténim automatického systému peclivé zkontrolujte
nasledujici:

- Zkontroluje, zda tlak (proti stlaceni) vrat je v rdmci omezeni stanovenych platnymi
normami a ne pfilis velky podle podminek instalace a pouzivéani.

« Zkontrolujte, zda se pruzina béhem cyklu nestlaci tplné.

« Zkontrolujte ru¢ni povel pro otevieni.

« Zkontrolujte ¢innosti otvirani a zavirani s pouzitymi dalkovymi ovladaci.

+ Zkontrolujte elektronickou logiku normalni a upravené ¢innosti.

12) OVLADANI

Pouzivaniautomatického systému umoznuje otviraniazaviranivrats motorovym
pohonem. Ovladéani méze byt rizného typu (ru¢ni, s rddiovym dalkovym ovlada-
nim, kontrola pfistupu magnetickou kartou atd.) podle potteby a charakteristiky
instalace. Pro rtizné systémy ovladani viz ptislusné instrukce. Uzivatelé automa-
tického systému musi byt pouceni o ovladani a pouzivani systému.

13) VYMENA POJISTKY Fig. L
14) KOMPLETACE TAZENEHO RAMENA A ROZMERY POHONU (FIG.P)
15) PRISLUSENSTVIi

SET/S enkovni odjisténi se zapusténou klikou pro sekéni vrata max. 50 mm
(Fig.Q).

12

16) UDRZBA

Pfi jakékoli udrzbé systému odpojte elektrické napajeni ze sité a odpojte baterii.

« Pravidelné kontrolujte (2x ro¢né) napnuti fretézu/femenu.

+ Obcas provedte vycisténi optiky nainstalovanych fotobunék.

« Kvalifikovanym persondlem (instalatérem) nechte zkontrolovat spravné nastaveni
elektronické spojky.

« V pripadé jakékoli zavady v ¢innosti odpojte elektrické napajeni ze sité a odpojte
baterii. Vyzadejte si pomoc kvalifikovaného personalu (instalatéra). V obdobi mimo
¢innost aktivujte ru¢ni odjisténi, aby se umoznilo ru¢ni otvirani a zavirani.

Pokud je pfivodni kabel poskozeny, musi jej vymeénit vyrobce nebo jeho opravnéné
servisni stfedisko nebo osoba s obdobnou kvalifikaci tak, aby se predeslo jaké-
mukoli riziku.

(V5]
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KURMA KILAVUZU

1) GENEL

TIZIANO B GDA 260 S01 sistemi, seksiyonel kapilarin (res.C), komple giren yayl,
acildiginda yarisi disarida kalan monoblok kapilarin (res.B). Monoblok kapinin
maksimum yiksekligi 3 metreyi gecmemelidir. Kolay kurma, kapida herhangi
bir degisiklik yapmadan hizli bir montaj saglar. Otomasyon kapali oldugunda,
tersinemez motor rediiktori kapinin disardan agilmasina izin vermez.

2) TEKNIiK VERILER

AKTUATOR
Besleme 230V £10%, 50/60Hz Monofaz (¥)
Motor gerilimi 24V Sebeke
Ta"raflndan emilenmaksimum 100W
guc
Cekme ve itme glicl 600N

RAY L.=3000 calisma stroku=2520 mm

Galisma stroku RAY L.=3600 calisma stroku=3120 mm

5) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -RES.3-).

5.1) KAPININ KAPANMASINI GARANTI ETMEK ICIN TASIYICI RAYIN DE-
LIKLERE KANCALANMASI GEREKIR (FIG. D)

]
6) ELEKTRIK TESiSiNIN HAZIRLANMASI Fig.A
M) Aktuator
Ft) Verici fotosel
Fr) Alici fotosel
T) Verici 1-2-4 kanal Ozel kablo kenedini (res.E1) kullanip sebeke gerilimli
baglantilar, cok dustik gerilimli (24V) baglantilardan net sekilde ayri tutarak,
aksesuarlarin, emniyet ve kontrol cihazlarinin baglantilarinin motor grubuna
gelisini hazirlayin. Elektrik semasinda belirtildigi gibi bunlarin baglantisina gecin.
Aksesuar baglanti kablolari ufak kanal tarafindan korunmalidir.

7) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig.F

Ortalama hiz 6.6 m/dak
Carpisma reaksiyonu Kontrol paneli tizerindeki dahili tork sinirlayici KLEMENS | TANIM
24 saatteki hareket sayisi 20 JP6 Trafo kablaji
Limit §aJter| ENKODERLI elektronik JP10,JP11 | Motor kablajt
Kapi 15191 Ledli kapr 1s1g1 mod. BFT 24V === 2W 3
isleme sicakligi -20°C / +60°C P12 Encoder
Koruma derecesi IPX0 JP13 Micro switch
M°t°'i kafast agirlign 5kg Entegreradyoalicikartiicinanten girisi(1:ORGU KABLO. 2: SINYAL)
Akustik basing <70dB(A) 1-2 Anten kablosu azami uzunlugu 3m. Anten kablosu, sebeke
Boyutlar Bakin res.P gerilim baglantilarindan ve ¢ok diisik emniyet gerilimi
KONTROL PANELI baglantilarindan ayri sekilde muhafaza edilmelidir.
24V ~ (180 mA) 3-4 START girisi (N.O.)
Aksesuar besleme 24Vsafe (180mA max)
3-5 STOP girisi (N.C.) Kullanilmadiginda jumperi takili birakin.
Tork sinirlayici ayari Kapanma ve acilmada
i R 3-6 FOTOSEL girisi (N.C.) Kullanilmadiginda jumperi takili birakin.
E”ffgre RO':'”Q (atlayan)-| ¢\ ans 433.92 MHz
Code radyo alicisi 3.7 FAULT girisi (N.O.).
Kod Algoritma Rolling-Code N.O. test kontagi ile donatilmis fotoseller girisi.
Kombinasyon adeti 4 milyar 8-9 Cikis 24 V~ flasor lamba icin (25 W max)
Hafizaya alinabilirmaksimum
radyo kumanda sayisi 10 10-11 Cikis 24V~ 180mA max-fotoselleriveya diger cihazlaribesleme.
Yavaslama alani Kapanma/ Acilma: ~24 cm 12-13 Cikis 24V~Vsafe 180mA max - testedilmis fotosel vericileribesleme.
Sigortalar Fig. F
(*) Butlin sebeke gerilimlerinde mevcuttur. 7.1) LED (Fig.F)
3) BORULARIN HAZIRLANMASI RES.A LED Fonksiyonlar
Elektriktesisatin, elektrik tesisatlariicinytrirliikte bulunan CEI 64-8, IEC364,HD384 - Entegre radyo alicisi bildirim LED 15131 Ref. Sek.l
uyumlastirma standartlarina ve diger ulusal yonetmeliklere gore hazirlayin. + Hem LED Set hem de radyo sabit sekilde yanmalidir: Sistem
RADIO g6zetim kontrol dahili hatasi. Karti kapatip tekrar ¢calistirmayi
3.1) Montaj deneyin; sorunun devam etmesi durumunda teknik servise
1) Mevcut blokaj zincirini kapinin ispanyoletinden cikarin. basvurun.
2) Ray, dogru sabitlenene kadar, kapinin merkezini isaretleyin, RAYI tavana + Devre kesici ayari bildirim LED 151g1 Ref. Sek. G
konumlandirin ve delikleri isaretleyin. + Autoset ayar bildirim LED 15191 Ref. Sek.H o
3) Onceden isaretlenmis referanslara uyarak tavani capi 10'luk bir ug ile delin + Sadece LED SET yaniyor, LED Radyo kapali: ebeke gerilimi
ve fischer dibelleri gegirin mevcut, olagan isleyis.
5 R b bitlevi E + HemLED Sethemderadyo sabit sekildeyaniyor: Sistem gozetim
) Rayita anasa it eyin res.t. N ) SET kontrol dahili hatasi.. Kartr kapatip tekrar calistirmayi deneyin;
5) Uygun bir dayanagin yardimi ile tim motoru kaldirin; vidalari, kapinin sorunun devam etmesi durumunda teknik servise bagvurun.
kasasina sabitlemeden ray braketine vidalayin (Res.M) veya yiiksekligin izin « 2 yanip sénme:calisma parametreleri ve/veya mantig
vermesi halinde braketi, dibeller ile duvar 6rgusi arsitrava sabitleyerek degistirildi (Trimmer ya da Dip-Switch). 5 saniye boyunca
monte edin. “DOWN" diigmesine basin ya da yeni ayarlar teyit etmek icin
6) Yaply tavana yaslayana kadar motorize kafayi kaldirin ve rayi bloke eden yeni bir otomatik ayar gerceklestirin.

sabitleme vidalarini (sabitleme braketinin vidalari dahil) takin.

7) Motor kafasi ve rayin tespit edilmesinin dogrudan tavana yapilmamasi halin-
de, rayin yaslanma tabaninin ve diiz ¢izgiliginin dizlemselligi kontrol edilme-
lidir.

8) Tavana sabitlenmesi icin ya bakin ve rayin dogrudan tavana sabitlenmemis
olmasi halinde Res.N'ye bakin.

9) Rayin ikiye ayrilmis olmasi halinde Res.R'e bakin; farkli sabitleme tipleri icin
onceki resimlere bakin.

10) Tastyici yapiyi debloke edin ve sabitleme braketlerini kapinin kasasina sabi-
tleyin (Res.O). Ray ve seksiyonel arasindaki mesafe 108 ve 166 mm arasinda
olabilir (Res.O1).

4) ZINCIR GERICi AYARI

Otomasyon sistemi, onceden ayarlanmis ve test edilmis olarak tedarik
edilir. Zincir gerginliginin diizeltilmesinin gerekmesi halinde res.R 4-5'te
belirtildigi gibi islem goriin.

DiKKAT:Ray boyunun kisaltiimasinin gerekmesihalinde ve bunabagl olarak
tastyict mekanizmasinin strokunun eksiltilmesi gerektiginde, 6zel bir zincir
bakla ¢ikartma aparati ile zincir kesilmelidir.

Kesilmis zincir yeniden monte edildiginde, REFERANS KAMIN DISA DOGRU
YERLESTIRILMESINE (BAKINIZ FIG. G Ref. 4a) VE HAREKET ESNASINDA
KAMIN MOTOR TABANI ALTINDA BULUNAN MiKRO SALTERI ALGILADIGINA
dikkat edilmelidir.
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7.2) DIP-SWITCH SECIiMi (Fig.F)

DIP-SWITCH Fonksiyonlari
IBL ON:  Acilma sirasinda START komutlari kabul edilmez.
DIP1 | Palsleri bloke
eder OFF:  Acilma sirasinda START komutlari kabul edilir.
ON: Fotosellerinkontrolln etkinlestirir (5 klemensli
o2 | TESTPHOT L(i)éc.)Fs%I.Ierln kullanilmasi gerekir -bakiniz Res./
OFF: Fotosellerin kontroliinli devreden cikarir.
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KURMA KILAVUZU
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7.3) TRIMMER AYARI (Fig.F)
Parametre Tarif
Otomatik kapanma suresini ayarlar; bu
stiresonaerdiginde, kapiotomatik olarak
m TCA 3 1205 kapanir). Trimmermaksimum pozisyonu-
na getirilmis ise, TCA devre disidir.
Acllma esnasinda stop ve geri ha-
T2 I:.glﬁ:\(n'j\ 0% 99% | reketinin (engelleri ezmeme 6zelligi)
hassasiyetini ayarlar.
Kapanma esnasinda stop ve geri ha-
T3 Kfl\.gﬁ';l(ﬁm 0% 99% | reketinin (engelleri ezmeme 6zelligi)
hassasiyetini ayarlar.

NOT:Birengel algilanmasi halinde stop ve gerihareketfonksiyonu (engelleri
ezmeme o6zelligi), kapinin hareketini durdurur, hareketi 1 saniye icin evirir
ve STOP konumunda durur.
Hassasiyetinyanlisayarlanmis olmasikisilere, hayvanlaraveyaesyalara
hasar verebilir.

NOT:

Calisma mantiginda gerceklestirilen degisiklikler'DOWN” diigmesine
5 saniye siire ile basmak ya da yeni bir otomatik ayar manevrasi yapilarak
teyit edilmelidir.
Ayarlar teyit edilmedikce otomasyon onceki ayarlar ile calismaya ve SET led
151g1 birbirine yakin 2 yanip sonme yapmaya devam edecektir.

7.4) BUTONLAR

Fonksiyonlari

Limit svici ayari ve agma komutu. 5 saniye boyunca devamli

up
basma, torkun otomatik ayarini kumanda eder
DOWN Limit svici ayari ve kapama komutu.
OK Radyo programlama

7.5) NOACBETKA

MOACBETKA OMUCAHME NPUMEYAHUA

Bpems BkntoueHuna nocne

90s
nocnegHero MaHeBpa

3 MwuraHwuA
TennoBas curHanusauus B Hayvane
MaHeBpa

MopoxaaTb oxnaXkaeHuA
aBTOMaTMYeCcKom
YCTaHOBKM

3 mMuraHua B
KOHLieMaHeBpa

CurHanusauuma cboii B pabote
MUKPOBbIK/IIOYaTEeNs

MpoBepuTb NogKntoueHne
MUKPOBbIKtOYaTena

8) LIMIT SViC AYARI (Fig.G)

1) “UP”ve “DOWN"tuslarina 5 saniye boyunca ayni anda basin. “SET” ledi, limit
svicinin ayarinin etkinlestirildigini bildirmek icin yanip séner.

Santralin “UP” ve “DOWN" butonlarini kullanarak kanadi arzu edilen kapama
pozisyonuna getirin,"DOWN"butonunun kanadi kapattigini,“UP"butonunun
ise kanadi actigini unutmayin.

Kanat arzu edilen kapanma pozisyonuna geldiginde, kapama limit sviginin
pozisyonunu hafizaya almak icin “OK” butonuna basin. “SET” ledi, 1 saniyelik
bir yanip sonme ile hafizaya alma isleminin gerceklestigini onaylar.
Santralin “UP” ve “DOWN" butonlarini kullanarak kanadi arzu edilen agma
pozisyonuna getirin,"DOWN"butonunun kanadi kapattigini,“UP"butonunun
ise kanadi actigini unutmayin.

DIKKAT: Hareket esnasinda kamin (Fig. G ref.4a) zorunlu olarak motor altinda
bulunan mikro salteri etkinlestirmesi gerekir ve Tasiyicimekanizmasinin rayin
toplam Strokunun yarisini asmasi gerekir, aksi takdirde kart KO sinyali verir.
Kanatarzu edilen acilma pozisyonuna geldiginde, agma limit svicinin pozisyo-
nunu hafizaya almak i¢in “OK” butonuna basin.”SET” ledi, 1 saniyelik bir yanip
sonme ile hafizaya alinma isleminin gerceklestigini onaylar ve yanik kalir.
NOT1: Bu hareketler, emniyet mekanizmalari miidahale etmeden, disiik hiz ile
“insan mevcut” modunda gerceklestirilir.

NOT2: Hata halinde “SET” ledi 5 saniye boyunca sontik kalir.

2)

3)

4

=

5)

9) ACILMA / KAPANMA TORKU OTOMATIK AYARI (Fig.H)

1) Kapama limit svi¢i pozisyonundan, “UP” butonuna 5 saniye boyunca basin.

2) “SET"ledihizli sekilde yanip séner ve kanat acilmaya baslar. Agilma, agma limit
svicine ulasilana kadar devam eder.

3) 3 saniyelik bekleme gerceklesir.

4) “SET” ledi hizli sekilde yanip séner ve kanat kapanmaya baslar. Kapanma,
kapama limit svigine ulasilana kadar devam eder.

5) Otomatik ayar sonrasinda torque opening/closing (agilma/kapanma torku)
trimmer’lerini, arzu edilen engel hassasiyetini elde edecek sekilde ayarlayin.

Otomatik ayar hareketleri esnasinda herhangi bir girisin (START, RADYO

KUMANDA, STOP, FOTOSEL) etkinlestirilmesi otomatik ayari iptal eder.

10) ENTEGRE ALICI
Kullanilabilir verici versiyonlari: ROLLING (ATLAYAN) CODE.

10.1) VERICILERIN ELLE PROGRAMLANMASI (Fig. 1)

1) Santraldeki“OK” butonuna basin.

2) “RADIO"lediyanip sonduglinde vericigizliP1tusunabasin,”"RADIO"ledisurekli
yanik kalacaktir.

3) Vericide hafizayaalinacakolantusabasin;"RADIO"lediyenidenyanip sénmeye
baslayacaktir.

4) Bir vericiyi daha hafizaya almak icin 2) ve 3) numarali adimlarini tekrar edin.

5) Hafizaya alma modundan ¢ikmak icin, ledin tamamen sonmesini bekleyin.

10.2) VERICILERIN UZAKTAN PROGRAMLANMASI (Fig. I)

1) Elle programlama araciligi ile standart modda 6nceden hafizaya alinmis bir
vericinin gizli tusuna basin.

2) Elle programlama araciligi ile standart modda dnceden hafizaya alinmis bir
vericinin normal tusuna (T1-T2-T3-T4) basin.

3) Kapiisigiyanip soner. Hafizaya alinacak olan bir vericinin gizli tusuna 10 saniye
icinde basin.

4) Kapi 1511 surekli yanik kalir. Hafizaya alinacak bir vericinin normal tusuna (T1-
T2-T3-T4) basin.

Alici, 10 saniye sonra programlama modundan ¢ikar, bu sire icinde diger yeni

vericileri ilave etmek mumkiinddr.

Bu mod, kontrol paneline girisi gerektirmez.

10.3) VERICILERIN SILINMESI (Fig. 1)

Santralin hafizasini tamamen silmek icin santraldeki “OK” butonuna 10 saniye
boyuncabasin (“RADIO”lediyanip soner).Hafizanin dogru silinmis oldugu, stirekli
yanik“RADIO"ledi tarafindan bildirilir. Hafizaya alma modundan ¢cikmakicin, ledin
tamamen sonmesini bekleyin.

11) OTOMASYON SiSTEMiNiN KONTROLU

AOtomasyon sisteminikesin sekildeislerkilmadan dnce, asagidakileridikkatle

kontrol edin:

« Kapinin itilmesinin (ezilmeyi onleme), yurdrlikteki standartlar tarafindan
ongorulen limitler icinde bulundugunu ve her haliikarda kurma ve kullanim
sartlarina gore cok yiiksek olmadigini kontrol edin.

+ Hareket esnasinda yayin tamamen ezilmedigi kontrol edilmelidir.

» Manuel acilma kumandasini kontrol edin.

+ Uygulanmis kontrol cihazlari ile agilma ve kapanma islemini kontrol edin.

« Normal ve kisisellestirilmis isleme elektronik lojigini kontrol edin.

12) KUMANDA

Otomasyon sisteminin kullanimi, kapinin motorize sekilde acilmasini ve
kapanmasini saglar. Kumanda, kurmanin gereksinimlerine ve 6zelliklerine gore
(manuel, radyo kumandali, manyetik karth giris kontroliivb.) farkli tip olabilir. Farkli
kontrol sistemleri icin iliskin bilgilere bakin. Otomasyon sisteminin kullanicilari,
kontrol ve kullanim icin egitilmelidir.

13) SIGORTANIN DEGISTIRILMESI Fig. L
14) CEKME KOLUNUN BIRLESTIRILMESI VE AKTUATOR OLCULERI (FIG.P)

15) AKSESUARLAR
SET/S Maksimum 50mm’lik seksiyonel kapilar icin giren kollu dis deblokaj
(Fig.Q).

16) BAKIM

Kurmadaki her turlt bakim islemi icin, sebeke beslemesini kesin ve pili ¢ozin.

« Zincirin/kayisin gerginligini periyodik olarak (yilda 2 kez) kontrol edin.

+ Kurulu olmalari halinde fotosellerin optiklerini arada sirada temizleyin.

« Elektronik debriyajin dogru ayarini vasifli personele (kurucu) kontrol ettirin.

+ Cozim getirilmemis her tirll isleme arizasi igin, sistemin enerji beslemesini
kesin ve pili ¢ozln. Vasifli personel (kurucu) miidahalesi talep edin. Hizmet
disindaki stirede, manuel agilma ve kapanmayi saglamak icin manuel deblokaji
etkinlestirin.

Besleme kablosu hasar gérmis ise, her turl riskin dnlenmesi icin kablonun
Ureticiveya Ureticininteknikservisitarafindan ve her haltikarda benzer nitelikte
bir kisi tarafindan degistirilmesi gerekir
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FIG. 2

MANUAL DE USO: MANOBRA MANUAL - ETXEIPIAIO XPHEHX: XEIPOKINHTOZ XEIPIXMOX - PODRECZNIK pZYTKOWANIA: PODRECZNIK MANEWRU
MHCTPYKLIUA NO SKCMYATALIUA: PYKOBOACTBO MO YMPABJIEHUIO - NAVOD K OBSLUZE: RUCNI OVLADANI - KULLANIM KILAVUZU: MANUEL HAREKET
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www.bft-automation.com

BFT Spa
Via Lago di Vico, 44 ITALY
36015 Schio (VI)
T+39044569 65 11
F +39 0445 69 65 22

SPAIN

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS SL

Cami de Can Bassa, 6, 08401
Granollers, Barcelona, Spagna

FRANCE

AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
50 rue jean zay

69800 Saint-Priest, Francia

GERMANY

BFT ANTRIEBSSYSTEME GMBH
Faber-Castell-StraRe 29, 90522
Oberasbach, Germania

BFT AUTOMATION UK LTD

Unit C2-C3 The Embankment Business
Park, Vale Road Heaton Mersey Stockport
Cheshire SK4 3GLUnited Kingdom

BFT AUTOMATION (SOUTH) LTD
Enterprise House Murdock Road, Dorcan,
Swindon, England, SN3 5HY

PORTUGAL

BFT PORTUGAL SA

Urb. Pedrulha lote 9 - Apartado 8123,
3025-248 Coimbra Portugal
POLAND

BFT POLSKA SP ZOO

Marecka 49, 05-220 Zielonka,Polonia

IRELAND

BFT AUTOMATION IRELAND

Unit D3 City Link Business Park, Old Naas
Road, Dublin

BFT ADRIA DOO

Obrovac 39, 51218, Drazice, Croazia

CZECH REPUBLIC

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

BFT OTOMASYON KAPI
Serifali Mahallesi, no, 34775
Umraniye/istanbul, Turchia

BFT AMERICAS INC.
1200 S.W. 35th Avenue Suite B Boynton
Beach FL 33426

AUSTRALIA

BFT AUTOMATION AUSTRALIA PTY
29 Bentley St, Wetherill Park NSW
2164, Australia

BFT MIDDLEEAST FZCO

FZ52 AAO1 -PO BOX 262200, Jebel Ali Free
Zone South Zone 2, Dubai - United Arab
[NEWZEALAND |
BFT AUTOMATION NEW ZEALAND
224/A Bush Road, Rosedale,
Auckland, New Zealand
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